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Copyright © 2024 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. All rights reserved.

No organization or individual shall imitate, copy, transcribe or translate the contents of this user manual, in part or in full,
without the express written consent of Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd., or distribute this user manual for profit in

any way (electronically or via photocopying, recording, etc.). The product specifications and information provided in this

user manual are for reference only and are subject to change without further notice. Unless otherwise specified, this user
manual is only intended as instructions for use, and no representation shall be deemed as a warranty of any kind.
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1. Safety Instructions

1.1 Instructions for Electricity

Do not charge your robot using non-original chargers. If the charger is damaged, replace it immediately.

Please fully charge the battery to 100% before first use.

To maximize the efficiency and battery life of the robot, always keep the battery level above 10%.

A battery level lower than 10% means that the robot will soon run out of power and needs to be charged as quickly as possible.
A battery level lower than 2% means that the battery is under protection. In this case, the robot will be unable to perform tasks
and must be charged before it can be used again.

If the machine is not used for a long time, please turn the power key switch to the "off" position.

If the machine has not been used for a long time, please charge it fully before using it again.

1.2 Instructions for Use

This auto-cleaning wheeled robot can only be used indoors on flat surfaces. Do not use it outdoors on any rugged ground or
unpaved ground.

Do not use the robot at a temperature above 40°C (104°F) or below 0°C (32°F).

If the robot accidentally enters into any incorrect position due to blocking and some other reasons, please suspend the task
promptly and push the robot to the correct route before continuing the task.

Do not pull the robot while it is working. If you need to push or move the robot, tap on the screen to stop it from moving first.
Do not push the robot backward when the power is on.

Do not block the robot sensor. Otherwise, the robot may fail to move properly or get lost.

Do not pat the device or press or tap hard on the screen, or damages may be caused.

Do not use the robot to carry goods. Do not put open-flame stoves or any flammable solid, gas, or liquid on it.

Do not adjust the settings while the robot is moving. Always tap on the screen to pause the robot before proceeding with any
operations.

Do not clean or maintain the robot when the power is on.

Cables on the ground should be put away in advance to prevent the robot from dragging them.

A maximum speed of 1.2 m/s (3.94 ft/s) is recommended for safe operation.

Although the robot features automatic obstacle avoidance, there may be blind spots. Therefore, blocking the robot abruptly
from moving at high speeds may cause accidents.

When transporting the robot, please ensure that the garbage in the dustbin is emptied. It is strictly prohibited to tilt the robot
during transportation, otherwise, the body may be damaged.

1.3 Instructions for Environment

Do not use or charge the robot in a high temperature/pressure environment, areas with fire or explosion hazard, or other
dangerous scenarios to avoid personal injury or robot damage.

Do not dispose of the robot or its accessories as household waste. Always dispose of the robot and its accessories according to
local laws and regulations, and recycle wherever possible.

This robot is designed for use on flat surfaces and is not suitable for use in environments with steps or large slopes or that are
too compact.

It is not recommended to use the robot on heavily greasy surfaces or surfaces with standing water.

Put away any wire or other objects on the ground to prevent the robot from being tripped or entangled.

When using this product on the ground with obvious protrusions (such as thresholds and floor receptacles), make sure that the
height of the protrusions is no more than 20 mm.

The minimal travel width is 75 cm (29.53 inches). A width greater than 85 cm (33.46 inches) is preferred for the robot to move
smoothly through a long passage.

The maximum possible slope is 8° for the robot (non-cleaning state). To prevent any risks caused by backward slips, the robot
should not be paused when moving on a slope.

The robot only supports cleaning on flat surfaces (in cleaning state), please do not use the robot for cleaning on slopes visible
to the naked eye (> 3°).

Rails or other protective structures should be put in place at the edge of stairs, the entrance of downward slopes, and other
locations where the robot may fall.
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2. Product Components

2.1 Overview

PUDU MT1 is a professional sweeping robot designed for large-scale environments. It supports autonomous charging. The
core advantage of this product is its ability to meet the cleaning needs of various hard floor surfaces. Its typical application
environments include warehouses, factories, home improvement centers, airports, and stations where there is a large amount
of rubbish. It not only reduces costs and improves efficiency for clients but also enhances the overall cleanliness of the
environment.

2.2 Packaging List

Robot x 1, Charger x 1, Side Brushes x 2, Sweeping Brush x 1, PUDU MT1 User Manual x 1, Certificate of Compliance x 1,
Positioning Marker x 1, Warning Flagpole x 1

2.3 Appearance and Components

@ Handle
@ LCDscreen
© Power switch button

@ Emergency stop switch

5] @ Screen protector
= O Lidar
T T @ VSLAM camera
© RGBcamera
© RGBD
@ RGBcamera

Back view
@® Laser sensor

@ Supplementary light

® Charging electrode plate

@ Lasersensor

@ Dust removal handle
® RGBD

90 9886

| Sm— i 1111

@® Charging port cover

@® Universal wheel

X

® Drive wheel
Front view Side view @ Sweeping brush
@ Sidebrush

@ Airfilter

Accessories
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2.4 Technical Specifications

Model

MTBCO1

Operating voltage

DC23V-29.2V

Power input

AC 100 V=240V, 50/60 Hz

Power output

Max.: 29.2V, 20 A

Battery capacity

45 Ah

Charging time

Approximately 3 hours

Runtime

4hto8h

Cleaning capabilities

Shreds of paper, plastic film, etc.

Weight

Approximately 65 kg Approximately 143 pounds

Robot dimensions (LxWxH)

84*60*49 cm 31.5%23.6%19.3 inches

Enclosure material

PC+ABS

Screen specifications

10.1-inch LCD screen

Navigation method

Integrated lidar and visual SLAM positioning

Cruise speed

0.2 m/s-1.2 m/s (Adjustable) 0.66 ft/s-3.94 ft/s (Adjustable)

Working noise <75dB

Min. travel width 75 an 29.5 inches

Max. surmountable height 20 mm 0.8 inch

Max. climbing angle 8°

Max. surmountable gap 30 mm 1.18 inches

Cleaning Width (with side brushes) Approximately 70 cm Approximately 27.6 inches
Dustbin capacity 35L 1.213

Operation system Android

Communication

Support 4G, Wi-Fi, Bluetooth, Lora or 2.4G (optional)

Mobile App

Supported

Operation mode

Manual/Auto

Auto charging

Supported (in conjunction with MT1 charging station)

Working environment

Temperature: 0°C—40°C;
Humidity: < 90% RH

Temperature: 32°F-104°F;
Humidity: < 90% RH

Storage environment

Temperature: -20°C-70°C;
Humidity: < 90% RH

Temperature: -4°F-158°F;
Humidity: < 90% RH

Working altitude

<2000 m < 6561.7 ft

Application scope

Paved ground made of polished concrete, epoxy resin, rubber, regular

brick, ceramic tiles, etc.

IP rating

IPX3

(* The battery life of each cleaning mode is calculated based on the standard gear setting, with the battery starting at 100%

and ending at 10%.)
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3. Using the Product

3.1 Instructions for Buttons

Power On:

Press and hold the power button for approximately 12 seconds, and the bottom LED light strip will appear in blue.
Power Off:

Press and hold the power button for approximately 12 seconds till the screen goes off, indicating that the robot is
successfully powered off.

Pause:

Tap on the screen to pause the working robot. Tap again to resume operation.

Emergency stop:

In case of an emergency, press the emergency stop switch to stop a working robot. Rotate the emergency stop switch

clockwise, and resume the operation according to the screen tips.

Caution: A
Before starting an automatic cleaning task, make sure the robot is powered on and placed below or in front of the

visual marker (depending on the position of the marker) for successful positioning at the startup location.

3.2 Instructions for Handle
When you need to push the robot, raise the handle. When the robot is idle or working automatically, lower the handle.

When you need to interact with the screen, there are two options: you can either open the screen protector and directly
interact with the screen, or detach the screen from the robot and operate it either by holding it in your hands or by

attaching it to the handle.

* The robot handle and the screen are designed to be detachable.
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4. Maintenance and Care

1. Start failure: Check the battery level. Charge the battery if it is exhausted.

2. Unable to clean garbage:
a. The dustbin is full. Remove the dustbin and clean it up before restarting the robot.
b. Check the brush. If it is severely worn, replace it with a new brush assembly.

Maintenance Components

Inspection Interval Maintenance Method

Drive wheels, and Weekly Wipe the surface with a clean cloth.
auxiliary wheels

Vision sensors and Lidar Weekly Use a soft, dry cloth or lens cleanser for cleaning

Dustbin Half a month Clean up any garbage left inside the dustbin. If necessary,
wash it with clean water, and then dry it before putting it back.

Air Filter Half a month Repeatedly pull the dust removal handle on the side of the
robot body

5. After-sales service

Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd provides free warranty service within the effective warranty period (the warranty
period may vary for different components). The fees incurred by the after-sales service will be covered by Pudu. Beyond the
warranty period or in any circumstances not covered by the free warranty, a certain fee will be charged according to the
normal price. Please call the after-sales hotline for detailed after-sales service policy and repair services. The policy can also
be found in PUDU MT1 Operation Guide.

Email: techservice@pudutech.com

6. Compliance Information

6.1 Disposal and recycling information

)¢

|

The Waste Electrical and Electronic Equipment (WEEE) Directive aims to minimize the impact of electrical and electronic
goods on the environment, by increasing re-use and recycling and by reducing the amount of WEEE going to landfill. The
symbol on this product or its packaging signifies that this product must be disposed separately from ordinary household
wastes at its end of life. Be aware that this is your responsibility to dispose of electronic equipment at recycling centers in
order to conserve natural resources. Each country should have its collection centers for electrical and electronic equipment
recycling. For information about your recycling drop off area, please contact your related electrical and electronic
equipment waste management authority, your local city office, or your household waste disposal service.

):¢

Before placing electrical and electronic equipment (EEE) in the waste collection stream or in waste collection facilities,
the end user of equipment containing batteries and/or accumulators must remove those batteries and accumulators for

separate collection.
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6.2 Federal Communications Commission compliance statement

The following information applies to Pudu Robotics.

This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class B digital device, pursuant to part 15 of
the FCC Rules. These limits are designed to provide reasonable protection against harmful interference in a residential
installation. This equipment generates, uses and can radiate radio frequency energy and, if not installed and used

in accordance with the instructions, may cause harmful interference to radio communications. However, there is no
guarantee that interference will not occur in a particular installation. If this equipment does cause harmful interference to
radio or television reception, which can be determined by turning the equipment off and on, the user is encouraged to try
to correct the interference by one or more of the following measures:

« Reorient or relocate the receiving antenna.

 Increase the separation between the equipment and receiver.

« Connect the equipment into an outlet on a circuit different from that to which the receiver is connected.

« Consult the dealer or an experienced radio/TV technician for help.

This device complies with Part 15 of the FCC rules. Operation is subject to the following two conditions:

¢ This device may not cause harmful interference.

¢ This device must accept any interference received, including interference that may cause undesired operation.

6.3 Industry Canada compliance statement

This device complies with Industry Canada licence-exempt RSS standard(s). Operation is subject to the following two
conditions:

* This device may not cause interference.

 This device must accept any interference, including interference that may cause undesired operation of the device.
L'émetteur/récepteur exempt de licence contenu dans le présent appareil est conforme aux CNR d’Innovation, Sciences et
Développement économique Canada applicables aux appareils radio exempts de licence. L'exploitation est autorisée aux
deux conditions suivantes :

¢ L'appareil ne doit pas produire de brouillage;

o L'appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est susceptible d’en compromettre le

fonctionnement.
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1. 22

1.1 AEZA

- PPEMERAER FRRREXIIREA TR, MRKNFTERRIE, BRI ERFTRERE.
- BORER, BRI ETHE 100% KA.

- PIRENEE B EFRERFNRE S, BRERHEN 2R ARBELRIFE 10% LIE.

- HEERT 10% i, TISRALTRBERS, FRR7E,

- HEEEET 2% B, ATHERIPRE, NBSABISEITES, TREEHEEA.
- HREEAGERES, BBRIRBRITRIRE "X RS,

- BNSEARBRARRER, BRSNS ARERBEHEER.

1.2 ERAZIA

- AERARREIEENSEA, RTEAFEREFER, B2BTFIMIEBIREIFEE.
- BENEET 40°C BT 0°C AR R,

- BRI ERRSEW SR AENEROE BRI, FHEEIEMRIREGEMREES.
CBETEREPEIAIENEA, UEENSERESABEREARLLEEE.
EDENBATHNGET, RIEHENREA.

- BILEEEALRRE, BUTRESENSAMIERERSREMESX.

- BILRTRESADRENTRS, BUBERRERIA.

- BIEENBSA LY, BIEREMPR, MEREHATRE. S, &k

- BN A THPIGIERIREIRE, —IRMENERTRR. EENBATETRETRE.
- BRSNS TS BRI TF.

- (EFRTBTISINE P E ST AR, BRETIETHHER,

- ARIERS, BHRIBEAE 1.2m/s REIFEREIET.

- NERABDEREFERIEX, FEESRASRTIMBRABENEA, SRS kT2 EH.
- IERNERAR, BEUMRIEETIIRERNIR, ERTEERENRE, SRS,

1.3 FMRZA

- BPESRBENZNZIRF RIS ERNRASIINER AR TRBERE, UREEASBEIRINRE.
- BN AREMHEAEBRIERIIRGE. SEFAVSAREMHMENAIES, HISEKIT5.
= MEAERTERMEFEE, MTHRREREEN, KESK, STREMMNEFEE/ER.

= TSR A EREEERSEEFUKAIE.

- BUSHEARIRAS YT RS ERESRR A, ERRIERIR.

- FEEASEY (W, tESE) FSERAT R, ERARREEE/NT 20 mm,

= NBRABITRERAT 75 cm, KIBEFRZEREEAT 85 cm ipiaRiE .

- MEBARKIBKAEN 8° AREEAE) . AHISABREESEAREXE, MERERE FEEEA.
= NBRAGCHFHtmES (BENSE) | B2ERRTRARR (KT 3° ) ERYSATIEERIL.

- BEEMENG, MTREIAOSENSEABE XA TIEINM=E B bR,
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2.1 &Y

PUDU MT1 MBS AR—REMTRIARIIEWRREA, SHFEERB. FRAROBET, AIAESHHER
WHENEERR, HEZEMISEACHEDR. 1. KEEVME. VIS IRNERGSR, TAEFRE
FIEHEIER, RAERNRAYE SR,

2.2 GKER
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° 0 5=
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© RGB AN
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®© nmnws

@ e

®© i
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2.4 A

RS MTBCOT1

TIEERIE DC23V ~29.2V

EPELETVN AC100V ~ 240V, 50/60 Hz

IR BK: 292V, 20A

BithaE 45 Ah

FoEBATE #3h

SeAnAdIA 4h~8h

EERes HATEE, EHRELIR

SR #65 kg

EHRT (LxWxH) 84*60*49 cm

EHNINTIR PC+ABS

RS 101 LCD

S Bt BRI SRS
KAIERE 02m/s ~ 1.2m/s (FIE)
iEalEgEE <75 dB

RNBIEE 75cm

RAHEEE 20 mm

BATCRAE 8°

RAITERE 30 mm

manE (2R) #9370 cm

HikasE #9351

BER T Android

BIEmMLE S5 4G, Wi-Fi, IEFIB(S, Lora g 24G (1%%)
FHi% APP bz

{EdbAEE Fang, BamE

Bah7es % (FRIEETITERAT)

TR JBEE: 0°C~ 40°C; B <90%RH
ETFINE IBE: -20°C~ 70°C; }BEE: <90%RH
TIEEK < 2000 m

IEFRHbE KR, RERRE. B, MERA, ERRSEE
PSR IPX3

(* BB EE AR AR ERRL. BEMN 100% — 10% KETFHERS. )
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3. ~mfER

3.1 LA

FFL

KIEFE 9 128, EERTHEnGE,

KA :

IR 29 127>, FRHAKITURE, BT ZEEERRE, RrA.
giF

NSNS ESRERFTESTS, BARGREIRE LIS,
=F:

NBAZHIEFHANERSBERNIRERSELILIER, ESEAEILES. EHEERREILR, &ZRE
RRIRENREAIET.

5 A
FHAEMEEESH, BRI AFFA T RIRCRIE NoaRTs (BUATEAE) | HEss
BT TERIHA RSB EERT.

3.2 HKFUifA
LHEENEAN, BEEFRE, SSARSREMFLR, BEEFRT WTERR) .

* B NEFHRR D BRI

12



4. HIF SRS

1. TEF: BAREERHEERR, FHEERR, TXBihitTReE.,
2. BRFTEEA:

a. LR REH, FRREamHEEuRE, BT,

b. RERRIREEEERTE, HERTE, FERRREM.

YEIPER(E
Elvei e L —& BERESmEERE
ISR ING= b=V —& BERRRThASELE SRR TES
bikE *1MB BELIRENERRBRIIREET S, YENT
LARZKIFE, it Es v in e maEaER
ZSEILTER *1MB BE RN SMERIFaEI 4

5. EERS

R HEERRERARREETREMRMERR (FRITREMHRMEIRTREEMAR) | BiRHBZEN
RIRERSS, BRFAREERERSE. BHREHRSTBETRERRERSNBER, RRBESMNSKE
—EEA, BFURRERRGSAETRFREERSBRUNRDIE-REEEE, /&l (PUDU MT1 BF
EBEEE) TS RRSEER.

EERIERIRSMEL: 400-0826-660, EGHIFE: techservice@pudutech.com,
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1. 22 FDEEEIA

1.1 ENERBOEEERE

- MIESRUSNDFEERTREBLGVTLZEN, RERDBGZR D5 A ILE O TRBL TS,

- MO TEAT BIEIE. /Ny T)—% 100% [C7HDHETTRELTZS,

- ORYbDFERAFEL/NAYTI—FHERIET 5=, ORYFD/N\YT—EKEIXEI(C 10% LU EITFR>TL
=&,

SNy TY—REMN 10% KFITHEDE. ARYMIBEEIREITHYVET . TESLFRIFEBL TS,

=Ny TY—EREHIN% REICEDE ORIy T —REREICHY BRIEETTELGELGYET,
BUOHERATBHICIEFEBELTZSY,

-REIBERALGWEE . BRF—XAVFEMIL TS,

-REMERLGAN -GS E ERT BRI TILFEBL TS,

1.2 EREDFEEIR

- RHRTEBHAEEHBERORVNTT, EBRNOTELSHTOAMERATEET . BSAOMMORLL G E
PEHSMWHE TIEFEALLZNTZSL,

=40°C A 5. F1zI& 0°CE FTEBIBRE TIEEALEZLTIZELY,

- ERWEEDNDERIZEY . ARV ARESIGRIZCASIEEAF. I <CIZARIE—BEIEL. ELLY
IL—hETHLRLTERIERHBTITLTZSLY,

- BEPOORYEESIETYFELBN TSN, ARV rEHLIZYEARLZYT SI5EIE. BT mE2 Y7L
TERYrE—BELEIE TS,

SERDREED ORY M R A A RIS I TZE0Y,

-AORYEDETFRCUEROBEDETEZHBLBINAHYETOT, ARYLD LY —FZESLNT
<IZELN,

- HEBROBBEDRRIZAZYET O T, RAZMULZY, BIEZEEFLIZYLELTEEL,

-ORYROEIZYEHELY . BAROOOZBN U LGN TLESW,, T AIREORK. KiK.
FRARIZTE D TR TLIEZSLY,

- ORY D ETRIC—BHNGHRELCHBELLEV TSV, TRTOREFK. BT @mE2Yy 7L, ORvk
R ELEIETHLITo>TIIESLY,

- ARy EERIRBEBICLIZFEFFROALTFURETORN TS,

SEERL—MIH B —FEIET R TUL BEZR O ORYMEIEFT HT LD KSIZL TS,

CREERIET S0, ARYRE 1.2m/s LT ODFEE CEER S TS,

-OARYMNIEBEEYEEBEEEZHATOET L., EEMEZRBTELVRANFELEYT .. BHOFERIC
BYFEFT DT @RETHRIEORYEOEBEERITESELTIZSLY,

- ORYEEEWRT DL, BT TAFEEEICLTLZSWN REFIBET 28T H51=6 . EPIZAK
HREABIT TR THIEIZLENTEEL,

13RIREEDOFERFIA

-EREEFERESBE - BENLEBRGISFTTOORYEOFERFLEREIL. ABEEFLITHBED
BIEORRIZEYET O TEPHLIESLY,

-ORYREZDOMBERIE. BEORESHELTUS LGN TESW, AARYREZ DO BE RO LS
[2OWWTIE. BEFVOEPEABARDESZESTL. EURIZTH ALIZE0,

-ARORYMEFBARTOFERISELTEY., BE. 245RE. FLRETOFERICIFELTLER A,

SHENDZVNROK-FYDHLIRTOERITEEOLEE A,

- FRICEELL TWSa—FEEDESYIEL. ORYMIMSEDIEEFTNAH D=0, HOMLH FFIFTEL
TLEESELY,

CRICEEY (BECKRMA TV MEE) BB LB TARREZERT 58 (E. BEYOFIHN 20mm
KRB THDHILEFRLTIZE,

~OARYhOBEITIRIZ75ecm BLEISLTLESL, RUVEBRODIFE(E85cm  UEHDHERL—XITEITTEET,

=ORYEDRABIRAEL 8 T GEFRED . ORYRABYZE LD LB TT O T, BRFFOKRYE
B E LAV TESLY,

ORYMEFIBZERDFRICOAHFXIGELTLET CEIREF) . IR TH M DIER (3° LIL) TOFERIEEIC
[FERybEFEALGELTESLY,
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2.4 #iitE

T |

BATIFE MTBCO1

EEE DC23V ~ 29.2V

BIRAS AC 100 V ~ 240 V. 50/60 Hz

EBIRHE AN =KN:29.2V.20 A

NyT—BE 45 Ah

Ft B #3h

i (s AR B 4h~8h

HIREES T PE=Z—ILBEDTH

FREE #9 65 kg

AETE BT B x &FF) 84x60x49 cm

KRNI TME PC+ABS

EIE AR 10.1 4>F LCD /83U

FEF—avAR LIDAR F=ZHEDRERIA X

K [EHRE 0.2 m/s ~ 1.2 m/s(GREiAT&E)

ERBORE <75dB

FBBE 75 cm

IEE MR A RS E 20 mm

RAERAE 80

TR RIS & B 0E 30 mm

BRE(TYCIZLEED) #70cm

CHERE #35L

FARV—FA4 T RT L Android

BIERVNT—Y 4G. Wi-Fi. Bluetooth i#{Z. Lora F7=[& 2.4G(F+ T 3>)

AR—rTH2T T it

EEE—F FEE—F. BB}E—F

BERE TS (FTav OFREXT—avhnE)

BFRE SBEE:0°C ~ 40 °C. SBEE: = 90%RH

RERE JRE:-20 °C ~ 70 °C. B E: = 90%RH

BESE <2000 m

A RE FEIVOY—b IRFOBEE. T L ARBMKY. £33V
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Copyright © 2024 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. Alle Rechte vorbehalten.

Keine Organisation oder Einzelperson darf den Inhalt dieses Benutzerhandbuchs teilweise oder vollstandig ohne die aus-
driickliche schriftliche Zustimmung von Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. kopieren, transkribieren oder ibersetzen oder
dieses Benutzerhandbuch zu kommerziellen Zwecken auf beliebige Weise verteilen (elektronisch oder durch Fotokopieren,
Aufzeichnen usw.). Die in diesem Benutzerhandbuch bereitgestellten technischen Daten und Angaben zum Produkt dienen
nur als Referenz und kénnen ohne vorherige Ankiindigung geandert werden. Falls nicht anders angegeben, ist dieses Be-
nutzerhandbuch nur als Orientierungshilfe gedacht und die darin enthaltenen Darstellungen sind nicht als Gewahrleistung

irgendwelcher Art aufzufassen.
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1. Sicherheitsanweisungen

1.1 Elektrizitat

Es sollte kein Fremdzubehor verwendet werden. Tauschen Sie das Ladegeréat bei Beschadigung sofort aus.

Bitte laden Sie die Batterie vor dem ersten Gebrauch auf 100 % auf.

Halten Sie den Akku immer tiber 10 %, damit Nutzen und Laufzeit des Roboters bestmdglich erhalten bleiben.

Ein Ladestand von unter 10 % bedeutet, dass der Roboter bald keine Energie mehr hat und so schnell wie moglich aufgeladen
werden sollte.

Ein Akkuladestand von unter 2 % bedeutet, dass der Akku in Sicherheitsbetrieb geschaltet wird. Der Roboter ist in diesem Fall
nicht arbeitsfahig und muss wieder aufgeladen werden.

Wenn Sie den Roboter ldngere Zeit nicht benutzen, schalten Sie den Startschlissel bitte in die Position ,Aus".

Wenn der Roboter langere Zeit nicht benutzt wurde, laden Sie ihn vor der erneuten Verwendung bitte vollstéandig auf.

1.2 Gebrauchsanleitung

In Innenrdumen darf der fahrbare Roboter nur auf ebenen Oberflachen eingesetzt werden. Verwenden Sie ihn nicht im Freien
auf unebenem oder unbefestigtem Boden.

Benutzen Sie den Roboter nicht bei Temperaturen {iber 40 °C oder unter 0 °C.

Nimmt er versehentlich eine falsche Position ein, z. B. aufgrund eines Hindernisses, unterbrechen Sie seine Aufgabe sofort,
schieben Sie den Roboter auf die richtige Strecke und lassen Sie ihn fortfahren.

Den Roboter nicht gegenseitig ziehen, wahrend er verfahrt. Falls Sie ihn schieben oder versetzen miissen, tippen Sie zundchst
auf den Bildschirm, um ihn anzuhalten.

Den Roboter nicht riickwdrts schieben, wenn die Spannung eingeschaltet ist.

Der Sensor des Roboters darf nicht abgedeckt werden. Der Roboter kann sich sonst nicht korrekt bewegen oder verliert die
Orientierung.

Auf das Gerat darf nicht geschlagen werden. Es darf auch nicht stark auf den Bildschirm gedriickt oder getippt werden, da
sonst Schaden verursacht werden kénnen.

Verwenden Sie den Roboter nicht zum Transportieren von Giitern. Es diirfen keine Vorrichtungen mit offener Flamme oder
brennbare Festkorper, Gase oder Flissigkeiten auf ihn gestellt werden.

Die Einstellungen dirfen nicht angepasst werden, wahrend der Roboter sich bewegt. Tippen Sie immer auf den Bildschirm, um
den Roboter zu pausieren, bevor Sie ihn bedienen.

Reinigen oder warten Sie den Roboter nicht, wenn Spannung eingeschaltet ist.

Am Boden liegende Kabel sind zuvor zu entfernen, damit sich der Roboter nicht einfadelt.

Zur Sicherheit wird eine Hochstgeschwindigkeit von 1,2 m/s empfohlen.

Der Roboter verfiigt zwar liber eine automatische Hinderniserkennung, es kann jedoch tote Winkel geben. Deshalb kann es zu
Unféllen kommen, wenn die Bewegung des Roboters bei hoher Geschwindigkeit abrupt blockiert wird.

Achten Sie beim Transport des Roboters darauf, dass der Staubbehélter entleert wird. Es ist strengstens verboten, den Roboter
wahrend des Transports zu neigen, da sonst die Robotergehduse beschadigt werden kann.

1.3 Umgebungsbedingungen

Betreiben oder laden Sie den Roboter nicht in einer Umgebung mit hohen Temperaturen oder Driicken, in Bereichen mit
Feuer- oder Explosionsgefahr oder in anderen geféhrlichen Umgebungen, sonst kénnen Verletzungen oder Schaden am
Roboter auftreten.

Entsorgen Sie den Roboter und dessen Zubehor nicht Giber den Hausmiill. Entsorgen Sie Roboter und Zubehor
vorschriftsgemaB. Fiihren Sie ihn mdglichst dem Recycling zu.

Dieser Roboter ist fiir die Verwendung auf ebenen Oberflachen ausgelegt und eignet sich nicht fiir Umgebungen mit Stufen,
starken Steigungen oder engen Réume.

Es wird nicht empfohlen, den Roboter auf stark fettigem Boden oder bei offensichtlichen Pfiitzen fahren zu lassen.

Am Boden liegende Kabel usw. sind zuvor zu entfernen, damit sich der Roboter nicht einfadelt oder verheddert.

Wenn Sie dieses Produkt Gber Bodenschwellen, Absatze oder Bodensteckdosen fahren lassen, miissen Sie sicherstellen, dass
die Hohe dieser tGiberstehenden Objekte nicht mehr als 20 mm betragt.

Die minimale Durchgangsbreite betrégt 75 cm. Damit der Roboter reibungslos durch eine lange Passage fahren kann, sollte
diese sogar mindestens 85 cm breit sein.

Die hochste zuléssige Steigung fiir den Roboter betragt 8° (wenn er nicht reinigt). Um Risiken durch Riickwértsrutschen
vorzubeugen, sollte der Roboter bei Fahrten auf Neigungen nicht angehalten werden.

Der Roboter unterstiitzt nur die Reinigung auf ebenen Flachen (im Reinigungszustand). Bitte verwenden Sie den Roboter nicht
zum Reinigen auf mit bloBem Auge erkennbaren Steigungen (> 3°).

Am Treppenrand, an der Einfahrt zu abfallenden Rampen und an anderen Orten, an denen der Roboter herunterfallen kann,
sollten Gelénder oder andere Schutzvorrichtungen angebracht werden.
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2. Produktbestandteile

2.1 Uberblick

PUDU MT1 ist ein professioneller Kehrroboter fiir groBe Umgebungen. Es unterstiitzt autonomes Laden. Der Hauptvorteil
dieses Produkts besteht darin, dass es den Reinigungsanforderungen verschiedener harter Bodenoberflichen gerecht wird.
Zu seinen typischen Anwendungsumgebungen zéhlen Lagerhallen, Fabriken, Baumérkte, Flughéfen und Bahnhofe, wo viel
Mill anfallt. Dies senkt nicht nur die Kosten und verbessert die Effizienz fiir die Kunden, sondern tragt auch zur allgemeinen
Sauberkeit der Umgebung bei.

2.2 Packliste

Roboter x 1, Ladegerdt x 1, Seitenbiirsten x 2, Kehrbiirste x 1, PUDU MT1 Benutzerhandbuch x 1, Qualitatszertifikat x 1,
Positionierungsmarkierung x 1, Warnfahnenmast x 1

2.3 Aussehen und Bestandteile

O Griff
@ LCD-Bildschirm
© Netztaste
@ Notausschalter
-] © Displayschutz
= O Lidar
T T @ VSLAM-Kamera
© RGB-Kamera
© RGBD
® RGB-Kamera

Riickansicht
® Lasersensor

® zusatzlicht

® Elektrodenladeplatte

@ Lasersensor

90 986

g L..I[.El\‘-E'_:in-_?': @ Griff zur Staubentfernung

® RGBD

@ Ladeanschlussabdeckung
® Universalrad

@ Antriebsrad
Vorderansicht Seitenansicht @ Kehrbiirste

| Se— 1111

X

@ Seitenbiirste
@ Luftfilter

Zubehor
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2.4 Technische Daten

Modell

MTBCO1

Betriebsspannung

23V bis 29,2 V DC

Eingangsspannung

100 V bis 240 V AC, 50/60 Hz

Ausgangsspannung Max.: 29,2V, 20 A
Batteriekapazitat 45 Ah

Aufladezeit Ungefédhr 3 Stunden

Laufzeit 4 h bis 8 h
Reinigungsfahigkeiten Papierfetzen, Plastikfolien usw.
Gewicht Ungeféhr 65 kg

MaBe des Roboters (LxBxH)

84*60*%49 cm

Gehdusematerial

PC+ABS

Bildschirmdaten

LCD-Bildschirm 10,1 Zoll

Navigationsmethode Integriertes Lidar und optische SLAM-Positionierung
Rundfahrtgeschwindigkeit 0,2 m/s bis 1,2 m/s (einstellbar)

Betriebsgerdusch <75dB

Mindestdurchgangsbreite 75 cm

Max. lberwindbare Héhe 20 mm

Max. Neigungswinkel 8°

Max. Uberwindbarer Spalt 30 mm

Reinigungsbreite (mit Seitenblirste)

Ungeféhr 70 cm

Fassungsvermogen des 35L
Staubbehalters
Betriebssystem Android

Kommunikation

Unterstitzt 4G, WLAN, Bluetooth, Lora oder 2,4G (optional)

Mobil-App

Unterstiitzt

Betriebsmodus

Manuell/Auto

Autom. Laden

Unterstitzt (in Verbindung mit MT1 Ladestation)

Betriebsumgebung Temperatur: 0 °C bis 40 °C
Luftfeuchtigkeit: < 90 % RH

Lagerumgebung Temperatur: -20 °C bis 70 °C;
Luftfeuchtigkeit: < 90 % RH

Betriebshohe <2000 m

Anwendungsumfang Gepflasterter Boden aus poliertem Beton, Epoxidharz, Gummi, normalen
Ziegeln, Keramikfliesen usw.

Schutzklasse IPX3

(* Die Akkulaufzeit jedes Reinigungsmodus wird auf Grundlage der Standard-Getriebeeinstellung berechnet, wobei der
Akku bei 100 % beginnt und bei 10 % endet.)
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3. Produktverwendung

3.1 Anweisungen fiir Tasten
Einschalten:

Halten Sie die Netztaste etwa 12 Sekunden lang gedriickt, bis die untere LED-Leuchtleiste blau wird.

Ausschalten:

Halten Sie den Netztaste etwa 12 Sekunden lang gedriickt, bis der Bildschirm erlischt und damit angibt, dass der Roboter
erfolgreich heruntergefahren wurde.

Anhalten:

Tippen Sie auf den Bildschirm, um einen verfahrenden Roboter anzuhalten. Tippen Sie erneut an, wird der Betrieb
fortgesetzt.

Nothalt:

Driicken Sie im Notfall den Notausschalter, um einen in Betrieb befindlichen Roboter anzuhalten. Drehen Sie den

Notausschalter im Uhrzeigersinn, und der Vorgang wird gemaB den Bildschirmhinweisen fortgesetzt.

Vorsicht: A

Vor dem Beginn einer automatischen Reinigungsaufgabe miissen Sie sich vergewissern, dass der Roboter
eingeschaltet und unterhalb oder vor der optischen Markierung platziert ist (abhangig von der Position der
Markierung), um eine erfolgreiche Positionierung am Startpunkt sicherzustellen.

3.2 Griff
Wenn Sie den Roboter schieben missen, heben Sie den Griff an. Wenn sich der Roboter im Ruhezustand befindet oder im

Automatikmodus arbeitet, senken Sie den Griff ab.

Wenn Sie mit dem Bildschirm interagieren miissen, haben Sie zwei Mdglichkeiten: Sie kénnen entweder den
Bildschirmschutz 6ffnen und direkt mit dem Bildschirm interagieren oder den Bildschirm vom Roboter abnehmen und ihn

bedienen, indem Sie ihn entweder in den Handen halten oder am Griff befestigen.

* Der Robotergriff und der Bildschirm sind abnehmbar.
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4. Wartung und Pflege

1. Fehler beim Starten: Priifen Sie den Akkuladestand. Laden Sie den Akku, wenn er entladen ist.

2. Mill kann nicht entfernt werden:
a. Der Staubbehdlter ist voll. Entnehmen Sie den Staubbehélter und reinigen Sie ihn vor dem Neustart des Roboters.
b. Priifen Sie die Birste. Wenn sie starke Anzeichen von Verschlei aufweist, ersetzen Sie sie durch eine neue
Blrstenbaugruppe.

Wartungsbestandteile

Bestandteile Inspektionsintervall Wartungsverfahren

Antriebsrader und Wochentlich Wischen Sie die Oberflache mit einem sauberen Tuch ab.
Stitzrader

Optische Sensoren und Woéchentlich Benutzen Sie zur Reinigung ein sauberes, trockenes Tuch oder
Lidar einen sonstigen Linsenreiniger.

Staubbehélter Ein halber Monat Raumen Sie den Staubbehalter vollsténdig auf. Waschen Sie

ihn bei Bedarf mit klarem Wasser ab und trocknen Sie ihn,
bevor Sie ihn wieder einsetzen.

Luftfilter Ein halber Monat Ziehen Sie wiederholt am Staubentfernungsgriff an der Seite
des Roboterkorpers.

5. Kundendienst

Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. bietet einen kostenlosen Garantiedienst innerhalb der geltenden Garantiezeit
(diese kann bei verschiedenen Bestandteilen variieren). Die fiir den Kundendienst anfallenden Gebiihren werden von Pudu
tibernommen. AuBerhalb der Garantiezeit oder unter Umsténden, die nicht durch die kostenlose Garantie abgedeckt sind,
ist eine regulare Gebuhr zu entrichten. Naheres zur Servicerichtlinie und zu den Reparaturleistungen erfahren Sie bei einem
Anruf bei der Kundendienst-Hotline. Die Richtlinie kann auch in der PUDU MT1-Bedienungsanleitung nachgelesen werden.

E-Mail: techservice@pudutech.com

6. Angaben zur Richtlinienerfiillung

6.1 Informationen iiber Entsorgung und Recycling

)74

]

Die Richtlinie Gber Elektro- und Elektronik-Altgerdte (WEEE) zielt darauf ab, Umwelteinfliisse durch Elektro- und
Elektronikgerdte zu minimieren, indem Wiederverwendung und Recycling erhéht und Deponieabfall verringert werden.
Das Symbol auf diesem Produkt oder seiner Verpackung bedeutet, dass es nach seiner Nutzungszeit getrennt vom
normalen Hausmll entsorgt werden sollte. Es liegt in Ihrer Verantwortung, Elektronikgerdte in Recycling-Zentren zu
entsorgen, um die natirlichen Ressourcen zu schonen. Jedes Land sollte seine eigenen Sammelstellen fiir das Recycling
von elektrischen und elektronischen Geraten haben. Wo Sie Elektro- und Elektronikgerate abgeben kdénnen, erfahren Sie

vom zustandigen Amt, der Stadtverwaltung oder dem Entsorgungsdienst.

o4

Vor dem Einbringen von Elektro- und Elektronikgerdten in die Abfallsammlung oder in Abfallsammelstellen sollten

Batterien und Akkus zur getrennten Sammlung entfernt werden.
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6.2 FCC-Konformitatserklarung

Die folgenden Informationen treffen auf Pudu Robotics zu.

Dieses Gerat wurde getestet und entspricht den Grenzwerten fiir ein digitales Gerat der Klasse B gemaB Teil 15 der

FCC-Bestimmungen. Diese Grenzen sollen einen angemessenen Schutz gegen Funkstérungen in einer Wohnanlage

ermaoglichen. Dieses Gerét generiert, nutzt Hochfrequenzenergie und kann Hochfrequenzenergie abstrahlen und bei

nicht anweisungsgeméaBem Aufbau und Betrieb Funkstérungen verursachen. Es besteht jedoch keine Garantie, dass in

einer gegebenen Installation keine Stérungen auftreten. Wenn dieser Roboter Radio- oder Fernsehempfangsstérungen

verursacht, was durch Aus- und Einschalten festgestellt werden kann, sollten Sie Abhilfe durch mindestens eine der

folgenden MaBnahmen zu schaffen versuchen:

« Richten Sie die Empfangsantenne neu aus, oder stellen Sie sie an einem anderen Ort auf.

« VergroBern Sie den Abstand zwischen Gerdt und Empfanger.

¢ SchlieBen Sie das Gerét an eine Steckdose an, die nicht von demselben Stromkreis wie die Steckdose des Empfangers
versorgt wird.

« Wenden Sie sich an den Handler oder an erfahrenen Radio-/Fernsehtechniker.

Dieses Gerdt entspricht den Bestimmungen von Abschnitt 15 der Richtlinien der amerikanischen Bundesbehorde fiir das

Fernmeldewesen FCC (Federal Communications Commission). Fiir den Betrieb gelten die folgenden zwei Bedingungen:

« Dieses Gerat darf keine schadlichen Stérungen verursachen.

» Dieses Gerdt muss empfangene Storsignale tolerieren konnen. Hierzu gehdren auch Interferenzen, die zu nicht
gewiinschten Funktionen fiihren kénnen.

6.3 Konformitatserklarung Industry Canada

Dieses Gerdt entspricht den lizenzfreien RSS-Standards gemdB Industry Canada. Fir den Betrieb gelten die folgenden zwei

Bedingungen:

» Dieses Gerdt darf keine Interferenzen erzeugen.

« Dieses Gerdt muss Interferenzen verkraften konnen einschlieBlich Interferenzen, die zu Fehlern im Betrieb fiihren
kénnen.

L'émetteur/récepteur exempt de licence contenu dans le présent appareil est conforme aux CNR d’Innovation, Sciences et

Développement économique Canada applicables aux appareils radio exempts de licence. L'exploitation est autorisée aux

deux conditions suivantes :

 L'appareil ne doit pas produire de brouillage;

« L'appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est susceptible d’en compromettre le

fonctionnement.
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Copyright © 2024 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. Tous droits réservés.

Aucune entreprise ou aucune personne ne doit imiter, copier, transcrire ou traduire le contenu de ce manuel d’utilisation,
que ce soit en partie ou dans sa totalité, sans le consentement écrit exprés de Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. Ce
manuel d’utilisation ne doit en outre en aucun cas étre distribué par quelque moyen que ce soit (électronique, photoco-
pie, enregistrement, etc.) dans le but de réaliser des profits sans ce consentement. Les caractéristiques du produit et les
informations mentionnées dans le présent manuel d'utilisation ne sont fournies qu‘a titre de référence et sont susceptibles
d’étre modifiées sans préavis. Sauf indication contraire, ce manuel d’utilisation a uniquement pour objectif de fournir des
instructions d’utilisation et aucune déclaration ne doit étre considérée comme constituant une garantie de quelque nature

que ce soit.
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1. Consignes de sécurité

1.1 Consignes relatives a Pélectricité

Ne rechargez pas votre robot a I'aide de chargeurs qui ne sont pas d’origine. Si le chargeur est endommagé, remplacez-le
immédiatement.

Veuillez recharger la batterie a 100 % avant la premiére utilisation.

Pour maximiser |'efficacité et la durée de vie de la batterie du robot, gardez-la toujours a un niveau supérieur a 10 %.

Un niveau de batterie inférieur a 10 % signifie que le robot ne sera bient6t plus alimenté et qu'il doit étre rechargé aussi
rapidement que possible.

Un niveau de batterie inférieur a 2 % signifie que la batterie est en mode Protection. Dans ce cas, le robot ne pourra plus
effectuer ses taches et devra impérativement étre rechargé avant de pouvoir a nouveau étre utilisé.

Si vous prévoyez de ne pas utiliser le robot pendant longtemps, veuillez régler l'interrupteur a clé d’alimentation sur la position
«Arrét »,

Si le robot n'a pas été utilisé depuis longtemps, veuillez le recharger complétement avant de I'utiliser a nouveau.

1.2 Instructions d’utilisation

Ce robot de nettoyage automatique a roues ne peut étre utilisé qu’en intérieur sur surfaces planes. Ne I'utilisez pas en extérieur
sur terrain accidenté ou sur un sol non pavé.

N'utilisez pas le robot a une température supérieure a 40 °C (104 °F) ou inférieure a 0 °C (32 °F).

Si le robot se trouve accidentellement dans une position inappropriée en raison d’un blocage ou pour toute autre raison,
veuillez suspendre immédiatement sa tache et le pousser vers le chemin approprié avant de lui faire reprendre sa tache.

Ne tirez pas le robot lorsqu'il est en marche. Si vous avez besoin de pousser ou de déplacer le robot, appuyez d’abord sur son
écran pour qu'il arréte de se déplacer.

Ne poussez pas le robot en arriére lorsqu'’il est sous tension.

N’obstruez pas le capteur du robot. Sinon, le robot risque de ne pas parvenir a se déplacer correctement ou d'étre désorienté.
Ne tapotez pas I'appareil et ne pressez ou n‘appuyez pas fortement sur son écran, car cela peut entrainer des dommages.
N’utilisez pas le robot pour transporter des articles. Ne posez pas de réchauds a flamme nue ou de produits solides, gazeux ou
liquides inflammables dessus.

N’ajustez pas de paramétres lorsque le robot se déplace. Appuyez toujours sur I'écran du robot pour le mettre en pause avant
d’effectuer toute opération.

Ne nettoyez pas ou n’entretenez pas le robot lorsqu'il est sous tension.

Les cables présents au sol doivent étre écartés au préalable pour éviter que le robot n’y exerce une traction.

Une vitesse maximale de 1,2 m/s (3,94 pi/s) est recommandée pour un fonctionnement sécurisé.

Bien que le robot intégre un systeme d’évitement automatique des obstacles, des angles morts peuvent subsister. Par
conséquent, un blocage brusque du déplacement du robot a haute vitesse peut entrainer des accidents.

Lorsque vous transportez le robot, veuillez vous assurer que les déchets présents dans son bac a poussiére ont été vidés. Il est
strictement interdit d‘incliner le robot durant son transport, car cela pourrait endommager son corps.

1.3 Consignes relatives a 'environnement

N’utilisez pas ou ne rechargez pas le robot dans un environnement a haute température/pression, dans des zones présentant
un risque d'incendie ou d’explosion ou dans les autres scénarios dangereux pour éviter toute blessure ou tout
endommagement du robot.

Ne mettez pas le robot ou ses accessoires au rebut en tant que déchets ménagers. Mettez-les toujours au rebut conformément
aux lois et réglementations locales et recyclez-les dés que cela est possible.

Ce robot est congu pour une utilisation sur surfaces planes et ne convient pas pour une utilisation dans des environnements
qui comportent des marches ou des pentes abruptes ou qui sont trés exigus.

1l n'est pas recommandé d'utiliser le robot sur des surfaces trés grasses ou sur des surfaces présentant de I'eau stagnante.
Retirez tout cable ou autre objet présent au sol pour éviter que le robot n’y trébuche ou ne s’y enchevétre.

Lorsque vous utilisez ce produit sur un sol présentant des protubérances manifestes (telles que des seuils et des prises
électriques de sol), assurez-vous que la hauteur de ces protubérances ne dépasse pas 20 mm.

La largeur de passage minimale nécessaire est de 75 cm (29,53 pouces). Une largeur supérieure a 85 cm (33,46 pouces) est
préférable afin que le robot se déplace de maniére fluide sur un long passage.

La pente maximale possible est de 8° pour le robot (sans nettoyage). Le robot ne doit pas étre mis en pause lorsqu‘il monte une
pente afin d’éviter tout risque lié a un glissement vers l'arriére.

Le robot ne prend en charge que le nettoyage de surfaces planes (en état de nettoyage). Veuillez ne pas I'utiliser pour nettoyer
sur des pentes visibles a I'ceil nu (supérieures a 3°).

Des garde-fous ou autres structures de protection doivent étre mis en place aux abords des escaliers, des entrées a plan incliné
et des autres lieux ou le robot risquerait de tomber.
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2. Composants du produit

2.1 Présentation

Le PUDU MT1 est un robot balayeur professionnel congu pour les environnements a grande échelle. Il prend en charge le
rechargement autonome. L'avantage fondamental de ce produit est sa capacité a répondre aux besoins de nettoyage de
diverses surfaces dures. Ses environnements d’application typiques comprennent les entrepdts, les usines, les centres dédiés a
la rénovation d’habitat, les aéroports et les gares ou il y a une grande quantité de déchets. Ce robot réduit les colits et améliore
votre efficacité pour vos clients tout en rendant la globalité de votre environnement plus propre.

2.2 Liste des articles fournis

Robot x 1, chargeur x 1, brosses latérales x 2, brosse de balayage x 1, manuel d’utilisation du PUDU MT1 x 1, certificat de

conformité x 1, repére de positionnement x 1 et mat d’avertissement x 1

2.3 Apparence et composants

@ Poignée

@ Ecran LCD
L2 © Interrupteur Marche/Arrét
[

@ Bouton d’arrét d'urgence

5] © Protecteur d’écran
= O LDAR
7 3 @ Caméra VSLAM

© Caméra RGB

© Caméra RGBD

©® CaméraRGB

Vue arriére
@ Capteur laser

o = ® ® Eclairage supplémentaire
) s.:_"":\ — 2 by ® ® Plaque 4 électrode de
' 0 ™ @ rechargement
® —| I.IF.“T_—‘:,?—i h ® @ Capteur laser
W =77 "
14} S A ) ® ® Poignée de dépoussiérage

@ Caméra RGBD

® Cacheduportde
rechargement

X

@ Roue universelle
Vue avant Vue de coté ® Roue motrice

@ Brosse de balayage
@ Brosse latérale

@ Filtre a air

Accessoires
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2.4 Caractéristiques techniques

Caractéristiques | Description

Modele

MTBCO1

Tension de fonctionnement

233a29,2VCC

Entrée d’alimentation

100 a 240 VCA, 50/60 Hz

Sortie d’alimentation

Max.:29,2V,20A

Capacité de la batterie

45 Ah

Durée de rechargement

Environ 3 heures

Autonomie 4a8h
Capacités de nettoyage Lambeaux de papier, de film plastique, etc.
Poids Environ 65 kg Environ 143 livres

Dimensions du robot (L x | x H)

84 x 60 x 49 cm

31,5x 23,6 x 19,3 pouces

Matériau de la coque

PC+ABS

Caractéristiques de I'écran

Ecran LCD de 10,1 pouces

Méthode de navigation

Positionnement SLAM visuel et positionnement par LiDAR intégrés

Vitesse de croisiére

0,2 a 1,2 m/s (réglable)

0,66 a 3,94 pi/s (réglable)

Bruit du fonctionnement <75dB

Largeur de passage min. 75 cm 29,5 pouces
Hauteur max. surmontable 20 mm 0,8 pouce
Angle max. de montée 8°

Creux max. franchissable 30 mm 1,18 pouce

Largeur de nettoyage
(avec les brosses latérales)

Environ 70 cm

Environ 27,6 pouces

Capacité du bac a poussiére

351

1,2 pid

Systeme d’exploitation

Android

Communication

Prise en charge de la 4G, du Wi-Fi, du Bluetooth, du protocole Lora ou du

2,4 GHz (en option)

Application mobile

Prise en charge

Modes de fonctionnement

Manuel/Automatique

Rechargement automatique

Pris en charge (lorsque le robot est utilisé avec la station de charge MT1)

Environnement de
fonctionnement

Température : 0240 °C;
Humidité : <90 % d’humidité relative

Température : 323104 °F;
Humidité : <90 % d’humidité relative

Environnement de stockage

Température : -20a 70 °C ;
Humidité : <90 % d’humidité relative

Température : -4 a 158 °F ;
Humidité : <90 % d’humidité relative

Altitude de fonctionnement

<2000m

<6561,7pi

Champ d’application

Sol en béton poli, en résine époxy, en

carreaux de céramique, etc.

caoutchouc, en brique ordinaire, en

Indice de protection IP

IPX3

(* La durée de vie de la batterie pour chaque mode de nettoyage est calculée sur la base du réglage de vitesse standard et

avec un niveau de batterie commengant a 100 % et se terminant a 10 %.)
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3. Utilisation du produit

3.1 Instructions relatives aux boutons
Mise sous tension:

Appuyez sur l'interrupteur Marche/Arrét pendant environ 12 secondes et la bande LED du bas apparaitra en bleu.

Mise hors tension :

Appuyez sur l'interrupteur Marche/Arrét pendant environ 12 secondes jusqu’a ce que I'écran s’éteigne et indique ainsi que
le robot a été mis hors tension avec succes.

Pause :

Appuyez sur Iécran pour mettre en pause le robot en marche. Réappuyez pour que le robot se remette en marche.

Arrét d’urgence :

En cas d’urgence, appuyez sur le bouton d’arrét d’'urgence pour arréter le robot en marche. Tournez le bouton d'arrét

d’urgence dans le sens horaire, puis reprenez 'opération en suivant les conseils a I'écran.

Attention : £&
Avant de démarrer une tache de nettoyage automatique, assurez-vous que le robot est sous tension et placé sous ou

devant le repére visuel (selon la position du repere) pour que le positionnement au lieu de démarrage réussisse.

3.2 Instructions relatives a la poignée
Levez la poignée du robot lorsque vous devez le pousser. Baissez-la lorsqu'il est inactif ou fonctionne automatiquement.

Lorsque vous avez besoin d'interagir avec I"écran, deux options s’offrent a vous : vous pouvez soit ouvrir le protecteur d’écran
et interagir directement avec I'écran, soit détacher I'écran du robot et I'utiliser en le tenant dans vos mains, ou en le fixant a

la poignée.

* La poignée du robot et I'écran sont congus pour étre détachables.
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4. Maintenance et entretien

1. Echec de démarrage : vérifiez le niveau de la batterie. Rechargez la batterie si elle est épuisée.
2. Impossible de nettoyer pour éliminer les déchets :
a. Le bac a poussiére est plein. Retirez le bac a poussiére et nettoyez-le avant de redémarrer le robot.

b. Vérifiez la brosse. Si elle est trés usée, remplacez-la par un nouvel ensemble brosse.

Entretien des composants

Intervalle d'inspection Méthode d’entretien

Roues motrices et roues Hebdomadaire Essuyez la surface avec un chiffon propre.

auxiliaires

Capteurs de vision et Hebdomadaire Utilisez un chiffon doux propre ou du nettoyant pour lentilles
LIDAR pour les nettoyer.

Bac a poussiére Toutes les deux semaines Eliminez tous les déchets laissés dans le bac & poussiére. Si

nécessaire, lavez-le a I'eau propre, puis laissez-le sécher avant
de le remettre en place.

Filtre a air Toutes les deux semaines | Tirez a plusieurs reprises sur la poignée de dépoussiérage
située sur le coté du corps du robot.

5. Service apreés-vente

Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. offre un service de garantie gratuit durant la période de garantie effective (la période
de garantie peut varier selon les différents composants). Les frais induits par le service aprés-vente seront couverts

par Pudu. Au-dela de la période de garantie ou dans toute circonstance non couverte par la garantie gratuite, des frais
spécifiques seront facturés selon le prix normal. Veuillez appeler la hotline du service aprés-vente pour connaitre les détails
de la politique de service aprés-vente et des services de réparation. Vous pouvez également trouver cette politique dans le
Guide d'utilisation de PUDU MT1.

E-mail : techservice@pudutech.com

6. Informations sur la conformité

6.1 Informations sur la mise au rebut et le recyclage

)74

|

La Directive sur les déchets d'équipements électriques et électroniques (DEEE) vise a minimiser I'impact des produits
électriques et électroniques sur I'environnement en augmentant la réutilisation et le recyclage et en réduisant la quantité
de DEEE mis a la décharge. Le symbole figurant sur ce produit ou son emballage signifie que ce produit doit étre mis au rebut
séparément des déchets ménagers ordinaires a sa fin de vie. Sachez qu'il est de votre responsabilité de vous débarrasser des
équipements électroniques dans des centres de recyclage afin de préserver les ressources naturelles. Chaque pays devrait
disposer de centres de collecte pour le recyclage des équipements électriques et électroniques. Pour obtenir des informations
sur votre zone de dépdt de recyclage, veuillez contacter I'autorité de gestion des déchets d’équipements électriques et

électroniques concernée, votre bureau municipal local ou votre service d’élimination des déchets ménagers.

)74

Avant de déposer les équipements électriques et électroniques (EEE) dans le flux de collecte des déchets ou dans les
installations de collecte des déchets, I'utilisateur final des équipements contenant des batteries et/ou des accumulateurs

doit retirer ces batteries et/ou accumulateurs pour une collecte séparée.
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6.2 Déclaration de conformité de la Commission fédérale des communications (FCC)

Les informations suivantes s'appliquent a Pudu Robotics.

Cet équipement a été testé et jugé conforme aux limites pour un appareil numérique de Classe B conformément a

la section 15 de la réglementation FCC. Ces limites sont congues pour offrir une protection raisonnable contre les
interférences nuisibles dans une installation résidentielle. Cet équipement génére, utilise et peut émettre une énergie de
fréquence radio et, s'il n‘est pas installé et utilisé conformément aux instructions, il peut causer des interférences nuisibles
aux communications radio. Il n‘est cependant pas garanti qu‘aucune interférence n’interviendra dans une installation
particuliére. Si cet équipement provoque des interférences nuisibles a la réception radio ou télévisuelle, ce qui peut étre
déterminé en éteignant puis en rallumant I'équipement, I'utilisateur est encouragé a remédier aux interférences a l'aide
d’une ou plusieurs des mesures suivantes :

* En réorientant ou déplagant I'antenne de réception.

« En augmentant la distance séparant I'équipement et le récepteur.

« En branchant I'équipement a une prise faisant partie d’un circuit autre que celui auquel le récepteur est connecté.

« En consultant votre distributeur ou un technicien expérimenté en radio/télévision pour obtenir de I'aide.

Cet appareil est conforme a la section 15 de la réglementation FCC. Son utilisation est soumise aux deux conditions
suivantes :

o Cet appareil ne doit pas causer d'interférences nuisibles.

 Cet appareil doit tolérer toute interférence regue, y compris les interférences susceptibles d’entrainer un fonctionnement

indésirable.

6.3 Déclaration de conformité d’Industrie Canada

Cet appareil est conforme a la ou aux normes d’exemption de licence RSS d'Industrie Canada. Son utilisation est soumise

aux deux conditions suivantes :

 Cet appareil ne doit pas causer d'interférence.

o Cet appareil doit accepter toute interférence, notamment les interférences susceptibles d’entrainer un fonctionnement
indésirable.

L'émetteur/récepteur exempt de licence contenu dans le présent appareil est conforme aux CNR d’Innovation, Sciences et

Développement économique Canada applicables aux appareils radio exempts de licence. L'exploitation est autorisée aux

deux conditions suivantes :

« L'appareil ne doit pas produire de brouillage ;

o L'appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est susceptible d’en compromettre le
fonctionnement.

33



Copyright © 2024 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. T# 4§ .
Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. A &¢I §10|= O ThA| o= 7HQle 2 HHMO| Y8 L= HEE =t
A, BH Ee WYY £ Qo0 | ¥2| SN0 ojuet WHOR (A, EAL, 53t § ) & MESIAL BEE £ gl
Lct, 2 434 EHEAMY U HEs B8R0 ML, 0| YHO|EE= B2 4

=

= o, 2 28N s AR RIPMZL AL, olHE

r

_L
=
e J

o

og
I
10
iy
ol
|o
fu
H-|
mn
=]
52
o>
i
o

34



1. OHH

IIIIO

flet Fo Al

1.4 H7| AL FO| A

- HEO| 0Ll FH7|S ABBIO 228 BHEHE 22 Y| BN e YLt FHI| 240
0 BHSHIALL .

-HS ASE I 220 HE2IS 100% 2 FHS FAAIL .

- 220/ A8 B YT U2 B2 BIES 20| HE2| HHS Y 10% OYOE FASHHAIR .

- HE{2] | 10% OlHY FP 222 WEIR £F N7 BUICH ElE2 w3 SHGHIAIL .

- HEJE] HZO| 2% O[St FS HEIE| ES D8 THRRID 222 HES B 4 YSLICH 228 A8 Hoj
SO BLIC .

‘222 QUEOH NGHR LW HY 7

CRAIZ ABOR %2 MEON 22S X

=

|l
!
m
s
of
2
N
iy
=

"HE " SEE TESHAIR |
A&t ol 2RE2 B&

—o
o °
of
>
el
Iz
=
to

1.2 A8 FO| A

CE 7|7 o 2 RIS B4 2Ho2 Aol BES HIEO| MO ALSE 4 YaLct, Alolo| AHAI|L B|Z biE
Ol A= AFBEX| D|MAIL

- @E7}40°C EE= 0°C 0[8191 SHZ0 A= ALRSIX| OHIAIR

- R0jE SO2 Qo) 20| U2 TRE AKX SO 9, HYS A%eH| Ho| Hd] HYS YN WD B
HE 322 LolFolof EiL.
- NS B0l 222 TOIEY|R ORIAIS . Bof 222 Yolof oLt §7{0F B T 22213 Folol %53 UA|

SRS FHAL .

20| MO AT éiEHOM g Yoz
E-EQI AME 7t2|= o, 2X0| HIZEH2
FENE —'?—EEIH'—P EPEE M =2X OHYAl
-2RO 24, d2, d2|1 7t aH, 7t £= HHE YRS A2 SAGULH.
- 280| 0|53t %‘PJ UMM HF Y2 SAIEUCH 2E Y2 2t S2510] RS LAl FAR
OfF ghct.

ZES X DAL .
2 SHO[ALL A XS o E £ AFLICH.
2.

HAL . AL A T 4 S,
o

220| 5 AHY I B4 U 9X| B2 S MUK OHIAIR

- 247 RSB0 HO| BAR|E 22 WAST| Ysh, LR H iTho] 5O HM, YE[Y , B 2 Roj2e 2 E M
FAMAIQ.
- OFHE I8 20| 1.2m/s Of8to] & 2 KHESH0F EHLICH,

.22 X5 HojE 81 7|58 xl%r |9, QIAl] APZIR|THE EXRILICH, O AFRE 7| 93, 250| n40
2 T3l S0l 2R UA| ohe 2e @3] 2x/5of UsLCH,
- 2ES SHIL| TO| M27|SS S| HSUAIL . BH| SAS WX[B}| 28| S8 0| 47| E Hls HE ¥
23| 2x/5/0f UsLict.

1.3 &7 Fo| At

S AIA| AL K] A0] SR EE D2, 1Y, JHoid U BUA S Yt APoME 2ES AR BT
SR AL

22 0SS AN MS Lot ME ME7|2 MR DHUAIR . & 28 9 ST M M2 X2 o) B A HES E

ot , M8 =X E A -SHUAIR .

O] 222 FEeH SF0IM AHS7Iof MEsn] , Aol A= 2, BATE ttfet 2, LR F2 oM = A
Sk7|0f ZSHA| &L,

- 7|EW7E AotALE 20| AE HEME 2% Af%é YO gL,

X[ Hof 20iM Qs T ZE S SALIE 2RS 27U oY £ o0z 83| T MASHIAIR .

SXHO 2EE (2, A2RE 2% 5 )0 A= UM 2 7|71 A8 BR, HE E£22 =0/7t 20mm O[5tel
K| 2l AL .

(HS RUGS FRIP| A 2RO Y F2 75cm 0]40[0foF St , 21 S22 2 85cm O|H0[0f0F LTt .

- 229 0|5 75 At A2 8o BAEX @2 o EH ) gt 229l Ulﬂﬂi%"i et & YX[ot7| 2f3h B
AT 222 LAl FXISHA| OHYA[2 .

'

- 2R2 GESHEOME HAE & ASLCH (A JEOIM ). 2 5 s BAE (30 01d ) M 2RS AR83HA| O
HAL.
- 220| HojHE 91Ho| = ALt 7FERI2], 2|22 o| 7§ fIX|ofl= SER2| = THE Yoz 2R0| HoX|X|

UTE BB FHAQ .

35



2. H§& 48

2.1 271

PUDU MT1 222 2 ALIZ|RE MO St MEXQ Ba Y T3 B REROEM X7| FHS X ALLCH. & 7]
709 S HEE 03 7HX| 22 HtEo| A £25 UEY £ QUCte AYLCH. Y AlLtzlee 81 X 257, 3%,
e ASKIY , 3 X FET S UF M7|7F Ae AU AUE[RE AFE ot , 0240 H&2 HUStL 58S
ZO0|HAM MEtR Ol otAo| AL S A &= JUSLICH

I

zHo|

f

tok
re

0 =
® .o
) © e
: O bIY HK| 290X
° O 232 23 7Y
]
o 4@ - = 0 =0/ 2olcy
J S— @ vsLam Ftoijat
o _ _ © RGB 7}y 2t
© RGBD
© RGB 702t
® 210l 2jofx| M
® =2=xy
® 3563
@ 210l 2jojx| M
® =7 8 s
® RGBD
SMZE 7
© suHx
® sz
D =2 =224
A Ao|E 24|
® 37| 2

o
rm

oD 906

CX-]

o K A 2|

36



24715 7
717) 2 MTBCO1
e Y DC 23V~29.2V
MY Ay AC 100V~240V, 50/60Hz
Y=Y #|Ch:29.2V,20 A
HiE 2 &2 45 Ah
S ATt QF3 AlZt
R|& A2t 4 A2t ~8 AlZH
4+ 53 To| x7, Zatag UE § M|
2H s ot 65kg
2H 27| (LxWxH) 84*60*%49cm
25 #Alo|A A PC+ABS

A32 AR

10.1 91%| LCD A3 2

HlE|A[0] 4 4

o=

2|0|H oIt % HIFYL ST X X WA

05 & 0.2m/s~v1.2m/s( 2 7ts )

EENES= <75dB

ENtts Ha = 75cm

s 7ts 2o FoiE =0l 20mm

0|5 7Hs Z|tf BARZ 80

sts AU & % 30mm

HA JHs Z (MO|E EBA] ZH)| 2 70cm

»e7|1§ 8 of 35L

2 K| H| Android

st HER=R 4G, Wi-Fi, 2852 841, Lora £= 2.4G( 24 ) X[ &

2 A x| 2

Y oe +& RE XE2E

Wik A (5H=ER)

s =g 25 : 0°C~40°C, & 1 < 90% RH

Ny =g 2% :-20°C~70°C, E= : < 90% RH

E S g <2000m

HE 7ts Hte & MEE AIME S, o ZAl £X|, 28, A HE | M2 EY S T
EFSH HHE

Ho IPX3

37



= AME

3. H|

0
zl
wp

HE A

HEAFULH

o=

oju

ofl
K

Hel 117)

YA X

oju

Bl

ol

Al

=3
=

Bl EX| A9/

S2 MWIHELICE.

P
a

0|2 ZEZEO W2t 2%

=)

===l

)

K-

ZXO| HAUO| AXM AL A[Zf BA|

HIAIR.

o
=3

= 240 fIXISH=X] 2l

) HEE o} =

1=}
=

IE (ZE (X of w2t ct

HEfO[ALE A}

| 9%

20

ZHAR. 2

38



4. 9K B

1 HRO| AXX| g2 B2 : TA BIE 2| HO| 2T ERYEX] SlBHHUAIR . B2 7F AT X BB 2|E S0 of
Lct.
2. 47|15 B2 QY= BR
a. A|7|S0| 7H5 MELCH. ZHAS ARD| [l 227§ HLHH 23| | oF FLCt.
E2f 22{AI 20| YotH DR E|A=X] 2olstdAlL . 20| oA D2 22 £2) E2fA ofdS2E 1A

sfoF Lt .

A e 2E

Qx| 2| 22 An 77| Q| Bl wy

SEHF 9 BxH uzy RS HoZ BHS HOF FAAIS

BT AA oIR Y | 2FY 2CYD 012 Mol Mx 22Y 8ES MG

J= of aTHAlR

m2)7|§ 8 7} 2 M| oo He M 7|S ROl HPHAL .
Zoste 82 Y70, 4T 0= WCA AXY
OF CHAl AFBEE 4 U LICH

37 T 8 7} 2 21 500| £5 27 A HES w2 PATY
Al

5. A/S

Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. = & &8 £3 7|2 (M-Sl &0 et 3 7|2t0] CHE 5= AS ) U
22 HE EZ MHAE N3T AS U530 142 A/SHIES XY 27t sLICH. BEF 7|2t0] XLAL 25

o =]

= =

HE BT MH|l20] ZRHEX| e 22, Y 71422 27 H|8S Fargy
ot oS EH SLHE /Al 2| Aroll Cish =olg = olen] |, XtMle
g+ AFHCH.

Pudu Technology A/S 3t2}+2l : 400-0826-660, A/S O| 0| & : techservice@pudutech.com.

[CF . DZEH2 A/S StEkQlo] 22I5Ho] XM
AS A2 "PUDU MT1 AHSAL HEAM " & HE

39


mailto:techservice@pudutech.com

Copyright © 2024 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. aowﬁmﬁm%’e

vhufiiadnsBayddatadimuy dAadan aandam Wawlafi@avhuareTiadliainmie 1@ e Bariewn Tarlueldydmm
fusawiudnsdnmaisnmsain Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. vsaw uuwsoai’oﬁaﬁﬁaﬁuﬁétﬁ@av\ﬂmwvls'lmma’lmﬁmu (W
adnvsafindBa@unsa@ruanans mstiufin 1&1) v.Tau‘ﬁuﬁmiau‘ﬁﬁmmmaargﬁmﬁnlwiﬂ@wy’lud’oﬁarj’lﬁaﬁuﬁo dhadieotanaaneas
weTiGU Utz RO nS@aTat igsanibimusiguin hnblimiliihaneraou AoTailin@inmadfinfi@aihim
wusmlunsTinum@iou uarl@im@uilumsnlseiulan

40



1. M1QuUh@aOuANOuIlaassin
1.1 MOQuAnOaOUAOsT Iile

Vi Quenslaelingyinine bi@ligrauidmnn nn@inmEenng biuRemlva@ii
TbathsuunnaE@ i 100% n@auldnudséusn

SnensuuaeE@lRNNMeN 10% Lea Lﬁoa’lﬁﬁs".ﬁm%ﬁmnﬁv\mwwmﬁ@uuusiuﬁ:mnnﬁ'lih‘muumma‘%@s’&aqm
FUABGTOIMMN 10% Teneimun@ i @uensrausanhibigin WasaihRlinnem
TALPNBONOITMON 2% WNFTENOURNH LTIt Tunmnitié io@unshebi@smnsmanmilian
WRAREINRNQUN@N uBnATO9

Thnb@lstimuse aihnamm Twhunauadls/ A hiigsmwiues U

Thnl@lsldmni @usinihinimm TlsaihsuuneS@Wiiiun@auldmiandses

1.2 MU luneslaiseu

WQuEHIMAIREMASn TR FRm@ui@smalimildarmngnalummnuiiunBnwmetiou vldmninusnuioummsiafieune
@ lamuiEay

vhedma @uenshuaiTieamen 40°C (104F) 1Basmmeén 0°C (32°F)

T QubBURQTAGLEN TGO LGP LkfQuEIREB I WA miEimi Qunsrfisr i
dnsavn@ausmiiunue@a’ly

WA QUAMENOMANROITIGAG T alDMBaR@mENt Quing  Vusmirmaf@avmi Qunsn@au
nuganvic@uensinaeniavunish@maviiialziuvic@uens

U7 D0V WSINAVS i © Wil TZ@uii@uamiaduFevneun@ i @uenstls

vhulzic@uensitummsmnaud Wamosn i@ @imiutiadayane s Wamomaudy 1w Wauisiiens e @ a
e RGMMHOROINOV QULHTRIRONNG LTmRa@aE QUATIGFTINQMLMENTIIoN e
yhavmdmusaneEa@amenio@uensini e thmuse as

e lWi@weri@NILTQUS S uMsIa Vg fana@infiainiibibitemannivenasi@aws@ammom

wugim Bilddnudidan 1.2 wasAund (3.94 we/Hunil) w@amaimouiielaani

WOV @UENKEEF Dl iEVRIVANRHMIIEITIR Ln@Rtinamenaie Siligumibieui @unihi@hirRemiemumiiasgniiian
vimUilnaianie e

aniznshenio@uenis baemasanliiu@lmevmeluna@aimmeraaniiud vhuden @uinsshewmmnnaiaadene id@ui@uanavimii
M@ aiavingle

1.3 M OUETNOFOUAGIGTRN

vhulzEarhsnic@uuuinguinanosimnnfanieTaaiviia/Musuanmes AQuneneTlwiaiusmaennmms Wasaumsaiiusmuaeu
diomiRndeummnaiun@aiyddaiadudmhun@a ume

nui@avi -QuenishiannsaluBao Queudiueludtaurigaly

NV Quinsudzainsalisiuanio@uansmunginaudsmaloyiofymania f@uiaua wasimlBlanaavhavimle
WounsTi@lsFummanusnifi@aliinuf@uimy uadb@winzmsldughmossnfeimieuils yndnathsnnitill wWavnsheuayuaull

‘bQueimbiti QunifiQuinneiimitanesnmiafeuHNGTImAgLa

AumnelwBaingaeu ieuitmsafieaihmilieint @uudtamBaiimnmonia@auiieo
Goatithriiiouiiouneingrieienmanraneralith (Hou ukmaciiiiey) mreabiughevmannnenghormmribgh
20 .

FTUNTIMAGR@UTI@LGUIMAR 75 21, (2953 i) M hisadiidnunannmen 85 s, (3346 1p2)

FQali QUNEFRQIN@ T Ise Ul nolnd

HOUNOAMILARENOMANTIT QULACROMTIGL@IRE 8 2N (L PRiQEMETRVMATIRDR) FQILBMATIRGNTORR TR

s i@ Qi@ QaRRQNGIIMED

W QUEFRFIMV AN LROUTINUM@TIOU (UammErMAMATIEIR)
T)hmauoﬂ'fni;Quzrumf@a\immmmmmwvmawm%umﬁu 1eadaiau (>3°)

ArbafEAQUE AT TnAGM thinaayiiils unfiQuietLia IHOUNYROM N usvinduuls

41



2. Arudsznauuasuans oot

2.1 Ao

PUDU MT1 tTlusi .Qur;lusivmmwazmmﬁam'ﬁwﬁoaanLmuma'mw”%uviﬂmu1uaﬁwth1m§anﬂu7m'lvin;lo 5a95yMIsINRRAR TWITH
dalsuBuuidn vavitefalrii@aadnuannnlummaysuasiudasmsiumsyimanuazan fi@uuineon
Amnndannslinuri@ il laune Aavaudm T éudikinkohu st whsseniinge Hefremihammenn

L@@ iRNRIILAR QI EAVENIANGANMMOTOU W@HTOr guinuaaniasmIIaigouniaudnn

2.2 5Qun@sluussynoa
Wo@uaud X 1, 1@5@avtnga x 1, uilsesnuaing x 2, wilssilanna x 1, ﬁ@ﬁavﬁﬁf PUDU MT1 x 1, lusisaomalfiienaziannviua x 1, \@s@asviune
FAUAMULQY X 1, Borufiau x 1

2.3 sudnuaivardruilsznau

@ iy

@ viia LCD

© Jouilo/ila
Q 1owinaanidu
O dlnilaviihaa
— @ LDAR

@ ndas VSLAM
©® n320RGB

© RGBD

® n&a9RGB

UNDIFIUWA S
® uaaidaad

® Wisu

= s
@ uddnTnsamshia

® wuaaiifiad
P neNshiminil.u
® RGBD

90 988

® ihiawasniria

® saviyusauiianne
® saiudieau

NUNDIGTUUUN YUNDIAIULY @ wilseilanine

CX- ]

@ wilsosuang

@ snsavana

allnsaiisiu

42



2.4 yaNQNGNGINAIAT

LEGIGHGI] Nudzdan

U

MTBCO1

useau lwvhaaizvineu

DC23V-29.2V

Andolvian AC 100 V=240V, 50/60 Hz
fAnasivaan A0qm: 29.2V, 20 A
ANUUUALADTQ 45 Ah

nalunsisa Uszanal 3 ﬁuoﬂm

na lumMsineu 4 o 8 2.

AnuasatunsinAnuazain

LAEnsEay fAuWAEAN w8

UMvitin

dszunal 65 nn. Usvunal 143 daus

WNOVQUERIS (81XNXH)

84*%60%49 afu.

31.5%23.6%19.3 1M

JaaMA@ay PC+ABS

Anmaiziinan wihaa LCD 2ua 10.1 ¢

ﬁgnwmwwwwa A5sEYEUuL@use LIDAR udy Visual SLAM Tudh

munhilemdi@auli@n@aiioan 0.2 - 1.2 was/3u7i (15y'lel) 0.66 - 3.94 Wa/5u1ii (U3y'le)

WFaolumsvimonu <75dB

ANUATWMILEUANFA 75 aiu. 29.5 1€

Anusi@aunsag@uldoan 20 uy. 0.8 1

yunsiula@augn 8 avm

TYNGVEENQLONI 30 . 1.18 ¢

Anuninlumsvimdnuazain lszunal 70 aiu. lszanal 27.6 10

(;anuwalsasuaing

MuRuana@adfiyany 35 Ao 1.2 anynarva

st fianns Android

nsd@ass 5295y 4G, Wi-Fi, Bluetooth, Lora v3%a 2.4G (tﬁan”lm“)

uaindiddusiaga 5205y

Tiuansvinneu wHUA/Sa Tulé

5 Tulh Y (F@MAUUN@UING MTL)

aFwwIadaunsvineu anivifi: 0°c40°C anivifi: 32°F-104°F
ﬁ'm'fieu: < 90% RH ﬁ'm'fieu: < 90% RH

sfwnefaumafuinm anivida: -20°C-70°C aniviff: -4°F-158°F
ﬁ'm'fieu: < 90% RH ﬁ'm'fieu: < 90% RH

Anuainatuaids 1iaeme 2,000 wes <6,561.7 Wa

wayunnnsldou fiQuilnnyshedaudniniiu SfanTi@ulieu o aghrumn asii@anamiin Ghisu

sveiy IP IPX3

(* ixumﬁwnﬂf;\nuuumma“s@umiﬁummﬁv‘mﬁﬂuaxmmumé&ﬂﬁuméwmmimmnﬁﬁomoﬁuimmﬁm Toesiuynn@G@uiuTie 100%

\RRGUTG 10%)

43




3. n@slananAuA
3.1 M NOUENONOSIIOUAGN

ieids@ta:

nej@uila/iln@asinglitsanal 12 3uni uayv LED sud@vazinsn@raiiudnmidu
a5 ae:

aaj@uitle/iladalitszanal 12 Junfaume@vitnanaziyay f@usanilnds@ani @uenstmsani
UyHOINTON

uspihRafi@avizansyimauuai ,Quwshfomm WRNBOIR@a I QUMM
uyARnLEU:

'tuniri’iqmﬁu 'l*m:nmﬂ@mﬁzjmqmﬁmﬁ@aﬁqmmivhwwwaw’ Quoud viyul@uiinaaniduenuiduuniin Llﬁan5umvhwwummﬁﬁmﬁuuuﬁﬂwa

2] ’1QlﬁauA
NONRBOUIUVMmNUREGENTISH srrsaliu@lneT-unsiibai@uamms liimaeiasmineb@aninuinm (Touadei
FMUVLRITH@DaNE) LMalﬁmnﬁmﬁntLﬁuoaﬂﬁmmeﬁu"Lﬁmﬁn

3.2 M QuUhOnslnOuiL

fi@ad-aidamamiRnvic@uen Wisnduifieu S@av @uinshinavmommsavmmidaTusia Wiaasuiuae

di@ad aldavnsladuitinaa addidasinean: doalanansadadmlnilasiinaandslzeuiinialeens viasaaviinaaaannnic@uausuiy

Taushansaliluiavizadia lifusudy

* ghudyiic@uaududziing lasunsaanuyyivainsananaan’le

44



4. NQ5G HANALNGVENHG

1. AloB@avlu@imia: amARALAILLANTH@ FTThFAULAEE@VNIULNNE@ViNA
2. lu@annsannavimeanuazainuayle:

. NA@auiyuEniud naand@auiyutzaaNUAUYMANLRTNAN@aERA A @uens
2. amadayuilss vindnvisasnn Wiuld@euuiutoaulslvine

a@rulsznaunsingeinm

f@ruilsznay AR INTATNIRAY N5 NFITNBN

fadiyii@aunardaisty Nadlow infi@uihvio@uedmeghazan

wiue@iTyswudy LIDAR adlann Ulhu@uuvinaimevindnuazaadudlunmsvimanuazain

na@aviyuny As@uLiiau mﬂng‘/‘lé}ﬁ%aaﬂolunﬁoga@umxlﬁ“ﬁum vhnamithu Wianashemazane
udndahilvin@aula@navau

dansavarnme As@uLfiau NQRBHMAGEL QUINGFMINENITH@ai @uEnSEMVRNET@Y

5. U3N@5UAINQUQH

Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd Tianssulssiuwsimalud@vnansylssiuiieiniua (stazndslssiuatauana@rofuliom
un@ara@nLiznaY) A ETTinBEMMRomMTNY Pudu axtﬂutﬁnﬁmﬂanﬁmﬁum hnded@rnafirmnBaiavinmsailafie e date
Maldmssylsiuvs asinsdaniyd@amudauaunding TusaTnsian@amen@iupmaidomsnai@annyneaudoaulon
BAsiReMsauariMsr@anua waviosninsasulonalaannA@ianisldon PUDU MT1 leee

8wa: techservice@pudutech.com

45


mailto:techservice@pudutech.com

Lk gisa 3 53)) maes .Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd 4S il i sise 2024 olad © il i

Pudu Technology Co., Ltd 4S5 (e fay yen TS 81 50 e Jsemnll 052 IS i
il (853l sl Sl gl 5 il sl s 223305 (Wl e 5 Jomadlly ygoadl oyl o 5F Uy 1) DSEY) (30 I sl o ) i 130 p8aal i 355 i «.Shenzhen
.2 55T O Blana o ol 32 W 5 i Al o501 ol ) s 58 138 axdiaal) s (e sl celd CDA Sl Lo, AT Jlnd] (50 il T FESERRES A

dgon 5 o Ll gf Leas ol 138 patiiosal) (s iy sina i 3 8 o) dliie 5 g Y

46



) cilagles

s Ll dald el 1.1

Al e il (Al GB A b Alal g2 Gl ol pladidy G ) g it o

550 05 P51 08 100% b JAS &l G

10% 0 el Ul s e 0583 O sl Uola (s ) cam ol ) i ol 801 panll s s 56l 80,30

(Saa Sy g gl ol ) ling gy ) oy B i oy ) A8 o i 10% e S A il a5 5e @

(A5 e Addaid J8 4 s dlgal) el (o s (S () ladloda (85 Adeall sl &y ) O giny 200 0 SV il (5 (s e @

Ml Gl ) il e o Al ) gl i e a3
(AT S o 1230 8 S, dint a8 sk ) Sgallpasiid A1y
aladiuy) cilates 4,2

Bagas gt gl sl 8o U ol o e a9 B 4ekiE Y A sl e e A1 LI Y1 1 Bl (63 RH) il g S (e Y @
(Cubeied a2 32) Astada s 0 e o (Calesed a2 104) s da 1340 Ga el 5 m da (A s ok Y

Aol inie i manall laadl U g M g )il Gl Ragall 3ulel g 5 oo AT sl (Y 5 4Ble] sy mnm g8 e (6 ) Ul Gl e o J2a ) e
5 G R e Ll a8 5 oyl g ) il 1) alle ol o ) cons it @

AaLa) Qi e Gl iy ) s Y

(Gl Qi | s Ky gl Y S Y5 gl s e ind

iy 58 ) 5 LN e ol il el gf iy eal) e bl i

e QiU ALE A Je i Al gl dda sl (6 51 i pSall Cglll 81 ga giay cind giad) Jasd Qg M pokins Y

Ll clilee (gl dadia U8 g g l) EY 2L o Ul i) iy ) & pad ol 3 calasY) o i o

AL Jats o atilan ol Cogs )l it ind e

L n sl il a1 e e suinsall COUSH dnf g 0

L0 Jadl) (fanal (/a1 3.94) & 1.2 240 5 paaill Al sl p2ny aage

) sa g gy e ey o al e slad gy ) g Capny 8 (SN it Ll lin (3555 088 ¢330 smll N Cuinl dpal iy 35 e sl of e ) Sl
S ) (g yay 8 Y] g el ol 8 g ) A0e) Bl ke il ol 3 2 (8 80 sl Al 151 (30 ) o 5 ) S e

Al dad clalei 1,3
G Rl ALY sl 3 jlall g ) el e ¢ il s g g sl jra ($ha f (ad e TubafAad jas ) A 3 DRy A J g Y a00SY @
Siss M
UiSa Iy S LalS o 508 a0 nal) gl g il il 885 atinla g g (o el e Uil (g ol Al e o el adiae sf cugog Jll o paliTY
Adalls peall daladl s il f 5 S i ol 758 e (g s ) liad) 8 o188 plony Vs By il ) e a5 gy 138 pala
53 ) o Lol ) o) g A el a1 e gyl pladid paay (a0
Al gl oy I it it Y1 e (g AT Lot f Wl gl snil o
e 20 e Y e 3l i) of e S5 (a3 il g cilial) Jie) Al 5 e 585 3 dpn Jf o il 138 pladid e
sk ee e Adly Gyl G ady s (e 33.46) o 85 (e ST (mjall 0585 o e o il (s 29,53) e 75 il m jal W)l iy
L e e o il vie Bye gyl i e s ST BY Y1 e Reali SBAe gl g cind (il pae Al ) a0 8 gl (Saa sl sl ey
(a2 3<) sl gl Al 0 ol e il g ) il e (o g o(Caatl) Al ) i &yl ) e il G Ml ey
sl L Ty 8 1 (5 AN ST 530l pania Jate s a3 Bl e el LS 5 a1 8000 ISl ) Dl sl s oy

47



el il ga 2

dale 50321
iy ey Aeal) G Y1 el il il clalind Al e 458 o il ) ALl 8 el I (i) penyy Sl Al 1 il panmn 31 i) (oS 55 2 PUDU MTL
G i 55 oo o anll 30l (panty Sl S e il oy ¥ Al 558 e L 2355 ) ol el y 5l (nd 580 505 gl s ¢ Jaall A3l oYl

Al

Lol Laib 2.2

1 X it ple e o] X @lsall i Aadle o] X JSaY) 5:ed PUDU MTT X 1 sk s o] X e 3358 2 X s i3 o X gl o] X g

aligSally ediall 2.3

=il @
LCD «: @ !
el i) @
L2 By (s sl s b Gl ke (@)
Lidar @
VSLAM 1< @
RGB L:< @
RGBD @ ‘ ]

RGB < @

O o9 o e

cra il pie @

L @

DA s el Winia (@)
JA) i @

RGBD @

Jetill Olae aladiuy) saaeta @
®

D

BESER
Al dlalisl gl @

ol sell @

48



Lt clisal gl 2,4

MTBCO1 Sk

l529.2 - 23 jeiae i Jaidl g

2 50/60 «d5 240 - 100 22 e j3 & Jas

el 20 25 29,2 1l ) FEINETE'S

felu el 45 ol

lels 3 s ol i

Clelu 8 ) el 4 il e,

Gl ) ey RSl 516 5 55l sl Gl 8

Sk, 143 Js S 65 s o

ey 19.3%23.6%3L.5 o= 49%60*84 (8,9 X el X Jshll) sl dad

PC+ABS R EUREHETH

e 10.1 42 LCD A2 L2l sl 5o

Sl SLAM s lidar 44 mes U (10 ol sall il 46y

(sl J45) 2,15 3,94 - 0.66 (ol 38) &> 1.2 - &2 02 Usalde

Jean 75 > Jeal) 6L oz g

“e5 29.5 75 Jill ) g )

e 0.8 ale 20 ) gl Ky plis ) oo

s 2 8 Jpadyy) ) ol

iap 118 e 30 Ll (Kay 5308 ol

dap 27.6 Jn ~70 s Gl il vie) Cuhill (a e

(3

ApmSendi]2 1435 BRI

Android i) s

(sJ81) 2.4G Sl Lora sl Bluetooth sl Wi-Fi 5 4G s syl

psee Jial Gl

s 2 il g

(MT1 oad saa s g pladiuY) die) ase e S )

104 - g pedda )2 32 13,0 allds 0 42040 - Axstada 0 0 18l Aa 0 Jaall &y
el e s €y 5
90% < Al Ay sk ) g 90% < Al &y sl ) 2 4l 1

158 — culeled a3 -4 13, sl Aa 0 A 70 -useds 2220 el As 0 e
e jed da o s
90% < sl &y gl )l gl ) 90% < &l &y gl ) Ay gl 1

L 6561.7 > »2000 > sl ¢l

o shall y dabaall g gus€ 52 e 5 ¢l shacaall s A (0 A sl Sagaall oY) Gl 3

A ) ey el jaudl Ll ecsdad

1PX3

pml am Aasll 5 e

(10% sie 55 100% e & jad) 125 Lasie: ol oudall o 501 Slae) e 2Ly Gl gy (K4l al S8Y1 panl) caniin] %)

49



giial) aladin) 3

JoNG dals et 3.1

£ dadd)

LG sl LED il seloal ay p2 gy oLy 458 12 50 il 5 e )yl e i
sl il

b Gy ) Jiads Gl )l Lo RSN (ki a8 400 12 50 Jidd) ) el pal) ge b

redgal) iR
) Y (5 41 50 Jal e il 8 gy ) LAY 222D e L

s shll eV B gl

ail iy Ayleall il s delad) o jlie slad 3 (5 ) shall Al 3 A Ui 5% o8 Skl 8 g ) B (5 ) shall Al 3 A Ui e Jaial (s ) 5l Al 8

AL e Ayl
A =

coal e B rlay dain g uoat] (Radladl g go o 2L3) Lgalal gl A pal) AuDlall il g 5 g M Qs (o 2S5 ¢ SRS il agen oy S

Calaly Ll clabi 3.2

\asiall sl Gl Jalal) a8 gl Jgedll gy (gl 058 Ledie padall b)) ecigrg M g ) glisd Lavie

Lo b ce d el i lales 3ok (e Lol Ll ol (e L0 sl ALED a6 5200 Jelil s RELEN g o Le) i€y 1 )l i LN e el ) prlins Lonie

il (U A2 gy ) e pala ¥



dlad) g Lilpall 4

AL (RS ety D faifhee oS 1 & fad) (Al s shse e (Sind 1 ey U201

CAS Y B0 o B3 gyl i ) S8 A o Sl G ytim e ) Gt |

b 3L 8 Ao gena Leluiiuld cady A5

Alpall s S
s B ek lad) masd e g Bac L) i laall 5 83LE0 Clae
ol e Cilaia 5 Al 5 aels iled Aakad paiid e sl Lidar &5 4350l & yeiisa
olsally e ls ¢ yat) o 30135, Ll (8 saina Jas Aiiie Aulad (5 a8 e Cual (K BEPEN
A ) asile) 8 aséa o8 dadad
DS S8 Gl S s e sl sl AL ade cond Jed Gt (K olsedl B

g 2yl dari 5

sl Pudu it (Sl BGAL Glacall 8 8 (aliss ) el Gl e 358 S Al (len deaa Shenzhen Pudu Technology Co.« Ltd 48 ,& aai
a2y Lo ol ALl Ll Juact¥ g2 gitall madl 6y A gy (5 s e lonall (il Loty Y g 01 3n gl gl 51 sl 555 0my 2y Lo sk g
PUDU MT1 Jseisi Ji o Ui Al e sinll (g Ailsnall sy ) ans Lo Clanid ol ) e

techservice@pudutech.com s 5N 3


mailto:techservice@pudutech.com

Copyright © 2024 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. V8echna prava vyhrazena.

Z4dna organizace ani jednotlivec nesmi napodobovat, kopirovat, prepisovat nebo piekladat obsah tohoto navodu k obslu-
ze, Castené nebo v celém rozsahu, bez vyslovného pisemného souhlasu spolecnosti Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd.,
ani distribuovat tento navod k obsluze za Ucelem zisku jakymkoli zpfisobem (elektronicky nebo fotokopirovanim, nahrava-
nim atd.). Specifikace produktu a informace uvedené v tomto navodu k obsluze jsou pouze pro referenci a mohou byt bez
dalsiho upozornéni zménény. Pokud neni uvedeno jinak, tento navod k obsluze je zamyslen pouze jako pokyny k pouziti
a zadné tvrzeni v ném uvedené se nesmi povazovat za zaruku jakéhokoli druhu.

52



1. Bezpecnostni pokyny
1.1 Pokyny k elektfiné

Robota nenabijejte pomoci neorigindlnich nabije¢ek. Pokud doslo k poskozeni nabijecky, okamZité ji vymérite.

Pfed prvnim pouzitim nabijte baterii na 100 %.

Aby bylo mozné maximalizovat Ucinnost a Zivotnost baterie robota, vzdy udrzujte Groven nabiti baterie nad 10 %.
Uroveri nabiti baterie nizéi neZ 10 % znadi, 7e robotovi brzy dojde energie a je tfeba jej co nejdfive nabit.

Urover nabiti baterie nizéi nez 2 % znamena, 7e baterie je v ochranném reZimu. V takovém pFipadé nebude robot schopen
provadét Gkoly a musi byt pred dalSim pouzitim nabit.

Pokud se stroj dlouho nepouziva, otocte vypinaci kli¢ do polohy ,vypnuto®.

Pokud se stroj delsi dobu pouzival, pred dalsim pouzitim ho pIné nabijte.

1.2 Pokyny k pouziti

Tento automaticky Uklidovy robot na kolec¢kach se mize pouzivat pouze v interiéru na rovnych povrsich. Nepouzivejte ho venku
na ¢lenitém nebo nezpevnéném terénu.

Nepouzivejte robota pfi teploté vyssi nez 40 °C (104 °F) nebo pod 0 °C (32 °F).

Pokud robot omylem vstoupi do nespravné pozice z déivodu zablokovani & z néjakého jiného dfivodu, okam?Zité pozastavte
dany Ukol a pred jeho pokracovanim posurite robota na spravnou trasu.

Robota netahejte, kdyz je v pohybu. Pokud potfebujete robota potlacit nebo posunout, klepnutim na obrazovku ho nejprve
zastavte.

Kdyz je robot zapnuty, netlacte ho pozpatku.

Neblokujte snima¢ robota. V opacném pripadé by mohlo dojit k tomu, ze se robot nebude moci fadné pohybovat nebo Ze se ztrati.
Na zafizeni neklepejte ani silné netlacte a neklepejte na obrazovku, protoze by mohlo dojit k poskozeni.

Nepouzivejte robota k prepravé zbozi. Na tac nedavejte ploténky s otevienym ohném ani Zadné hoflavé pevné, plynné ¢
kapalné latky.

Nastaveni neupravuijte, kdy? je robot v pohybu. VZdy klepnutim na obrazovku robota pozastavte, nez budete pokracovat

v jakychkoli operacich.

Robota necistéte ani neprovadéjte Udrzbu, kdyZ je zapnuty.

Kabely na podlaze by mély byt predem odklizeny, aby je robot netahal.

Bezpecna doporucena maximalni provozni rychlost je 1,2 m/s (3,94 stop/s).

1 kdyZ je robot vybaven funkci automatického vyhybani se prekazkam, mlize mit slepd mista. Proto nahlé zablokovani robota
v pohybu vysokou rychlosti méize zp@sobit nehody.

P¥i prepravé robota zajistéte vyprazdnéni necistot v nadobé na prach. Je pfisné zakazano béhem prepravy robota naklanét,
jinak mdZe dojit k pokozeni jeho téla.

1.3 Pokyny pro prostredi

NepouZivejte ani nenabijejte robota v prostredi s vysokou teplotou/tlakem, v oblastech s nebezpecim pozaru nebo vybuchu
nebo v jinych nebezpecnych situacich, abyste zabranili zranéni osob a poskozeni robota.

Robota ani jeho prislusenstvi nelikvidujte jako domovni odpad. Robota a jeho pfislusenstvi vzdy likvidujte v souladu s mistnimi
zakony a predpisy, a pokud mozno je recyklujte.

Tento robot je navrZen pro pouziti na rovnych povrsich a neni vhodny pro pouZiti v prostredich se schody nebo velkymi svahy
nebo pfilis stisnénych prostfedich.

Nedoporucuje se pouzivat robota na velmi kluzké podlaze ani povrsich se stojici vodou.

Odstrarite ze zemé veskeré draty nebo jiné pfedméty, aby robotovi nebranily v rozjezdu nebo se do nich nezamotal.

PFi pouZiti tohoto produktu na podlaze s vyraznymi vystupky (jako jsou prahy a podlahové zasuvky) se ujistéte, Ze vyska
vystupkd neni vétsi nez 20 mm.

Minimalni §itka pojezdu je 75 cm (29,53 palce). Sitka vétsi nez 85 cm (33,46 palce) je nezbytnd, aby se robot mohl plynule
pohybovat na dlouhé cesté.

Maximalni mozny sklon robota je 8° (ne pro Cisténi). Abyste predesli jakymkoli rizikim zplsobenym skluzem dozadu, nesmi se
robot zastavovat pfi pohybu na svahu.

Robot podporuje Cisténi pouze na rovnych povrsich (ve stavu Cisténi), nepouZivejte robota pro ¢isténi ve svazich viditelnych
pouhym okem (> 3°).

Na kraji schodd, u vstup{ ke sjezd@im z kopce nebo na dalSich mistech, kde by mohlo dojit k padu robota, musi byt
namontovano zabradli nebo jina ochranna konstrukce.
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2. Soucasti produktu

2.1 Prehled

PUDU MT1 je profesionalni zametaci robot navrzeny pro rozsahla prostredi. Podporuje autonomni nabijeni. Hlavni vyhodou
tohoto produktu je jeho schopnost uspokojit potfeby Cisténi rliznych tvrdych podlahovych povrch@. Mezi jeho typicka prostfedi
pouziti patfi sklady, tovarny, centra pro kutily, letisté a stanice, kde je velké mnozstvi odpadu. NejenZe snizuje naklady a zvySuje
efektivitu pro klienty, ale také zvySuje celkovou Cistotu prostredi.

2.2 Obsah baleni

Robot x1, nabijecka x1, bocni kartace x2, zametaci kartaC x1, uzivatelska prirucka PUDU MT1 x1, osvédceni o shodé x1,
polohovaci znacka x1, varovny stozar x1

2.3 Vzhled a komponenty

@ Rukojet’
@ LCD obrazovka

© Tladitko vypinace

@ Tladitko nouzového
zastaveni

— @ Chranic obrazovky
T O Lidar
@ Kamera VSLAM
© RGB kamera
© RGBD
Pohled zezadu @ RGB kamera

@ Laserovy senzor

® Dopliikové svétlo
® Nabijeci deska elektrody

® | @ Laserovy senzor
o J\V==¥/ig |
® "—\*-l——'_ @ Rukojet’ pro odstrafiovani

00 986

prachu
® RGBD
@ Kryt nabijeciho portu

98

@ Univerzaini kolecko

@ Hnaci koletko
&) Zametaci kartac
) Bodni kartad
3 Vzduchovy filtr

Prislusenstvi
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2.4 Technickeé specifikace

Vlastnosti Popis

Model

MTBCO1

Provozni napéti

23-29,2V ss.

Pfikon

100-240 V st., 50/60 Hz

Vystupni vykon

Max.: 29,2V, 20 A

Kapacita baterie

45 Ah

Cas nabijeni

Pfiblizné 3 hodiny

Doba béhu

4-8h

Funkce Uklidu

Utrzky papiru, plastové fdlie atd.

Hmotnost

Piblizné 65 kg Piblizné 143 liber

Rozméry robota (D x S x V)

84 x 60 x 49 cm 31,5 x 23,6 x 19,3 palce

Material skiiné

PC+ABS

Specifikace displeje

10,1" LCD obrazovka

Metoda navigace

Integrovany lidar a vizudlni urcovani polohy SLAM

Rychlost projizdéni

0,2-1,2 m/s (nastavitelnd) 0,66-3,94 stop/s (nastavitelna)

Pracovni hluk <75dB

Min. $itka pojezdu 75 an 29,5 palce
Maximalni zdolatelnd vyska 20 mm 0,8 palce

Max. Uhel stoupani 8°

Maximalni zdolatelnd mezera 30 mm 1,18 palce

Uklidova $itka (s bonim kartagem) PFiblizné 70 cm PFiblizné 27,6 palce
Kapacita prachového kose 351 1,2 stop3

Operacni systém Android

Komunikace

Podpora 4G, Wi-Fi, Bluetooth, Lora nebo 2,4G (volitelné)

Mobilni aplikace

Podporovano

Provozni rezim

Manualni/Auto

Automatické nabijeni

Podporovano (ve spojeni s nabijeci stanici MT1)

Provozni prosttedi

Teplota: 0 °C - 40 °C,
Vlhkost: < 90 % relativni vinkosti

Teplota: 32 °F - 104 °F,
Vlhkost: < 90 % relativni vinkosti

Prostfedi skladovani

Teplota: -20 °C-70 °C,
Vlhkost: < 90 % relativni vihkosti

Teplota: -4 °F — 158 °F
Vlhkost: < 90 % relativni vihkosti

Provozni nadmorska vyska

<2000 m < 6561,7 stop

Rozsah pouziti

Dlazdéna podlaha z lesténého betonu, epoxidové pryskyfice, pryze,

béZnych cihel, keramickych dlazdic atd.

Klasifikace IP

1PX3

(* Zivotnost baterie kazdého rezimu Cisténi se vypoditava na zakladé standardniho nastaveni prevodovky, pri¢emz baterie

zaCina na 100 % a kondi na 10 %.)
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3. Pouziti produktu

3.1 Pokyny k tlaé¢itkiim
Zapnuti:

Podrzte tlacitko napajeni po dobu asi 12 sekund a spodni svételny LED prouzek se rozsviti modre.

Vypnuti:

Drzte tlacitko napajeni po dobu pFiblizné 12 sekund, dokud se obrazovka nevypne, coz znaci, ze robot byl Uspé&sné vypnut.
Pozastaveni:

Klepnutim na obrazovku mzete pracujiciho robota pozastavit. Dalsim klepnutim obnovite provoz.

Nouzové zastaveni:

V pripadé naléhavé situace stisknéte nouzovy spinac zastaveni, abyste robota zastavili. Otocte spinatem nouzového

zastaveni ve sméru hodinovych rucicek a pokracujte v provozu podle pokynd na obrazovce.

Upozornéni:A
Pred zahdjenim automatického Uklidu se ujistéte, Ze je robot zapnuty a umistény pod nebo pred vizudini znackou

(v zavislosti na poloze znacky), aby (ispésné nasel pozici na misté spusténi.

3.2 Pokyny pro rukojet’

Kdyz potfebujete robota tlacit, zvednéte rukojet’. Kdyz je robot necinny nebo pracuje automaticky, spust'te rukojet’.

KdyZ potfebujete pracovat s obrazovkou, mate dvé moznosti: mdzete bud’ otevfit chrani¢ obrazovky a pfimo s obrazovkou

pracovat, nebo odpojit obrazovku od robota a ovladat ji bud’ drzenim v rukou, nebo pfFipojenim k rukojeti.

* Rukojet’ robota a obrazovka jsou navrzeny tak, aby byly odnimatelné.
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4. Udrzba a péce

1. Porucha startu: Zkontrolujte Uroven nabiti baterie. Nabijte baterii, pokud je vybita.

2. Neuklizi odpadky:
a. Nadoba na prach je pInd. Nadobu na prach vyjméte a pfed opétovnym spusténim robota ji vyCistéte.
b. Zkontrolujte karta¢. Pokud je silné opotfebeny, vymérite ho za novy kartac.

Soucasti pro udrzbu

Kontrolni interval Metoda Gdrzby

Kolecka pohonu Kazdy tyden Otfete povrch ¢istym hadfikem.
a pomocna kola

Vizudlni snimace a Lidar Kazdy tyden K Cisténi pouzivejte mékké suché hadriky nebo Cistici
prostfedek na objektivy

Nadoba na prach Pdl mésice Vycistéte veskery odpad, ktery zlistal uvnitf nadoby na
prach. V pfipadé potreby ji omyjte Cistou vodou a poté ji pred
vloZenim zpét osuste.

Vzduchovy filtr P8I mésice Opakované zatahnéte za rukojet’ pro odstrariovani prachu na
strané téla robota

5. Poprodejni servis

Spole¢nost Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. poskytuje bezplatny zéruéni servis v ramci platné zaru¢ni doby (zaruéni
doba se miize u rliznych komponent lisit). Poplatky za poprodejni servis hradi spole¢nost Pudu. Po uplynuti zaruéni doby
nebo v pfipadech, na které se nevztahuje bezplatnd zaruka, bude Uctovan urcity poplatek podle obvyklé ceny. Podrobné
informace o poprodejnim servisu a opravach ziskate na poprodejni infolince. Zasady naleznete také v navodu k obsluze
PUDU MT1.

E-mail: techservice@pudutech.com
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Copyright © 2024 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. Todos los derechos reservados.

Ninguna persona ni organizacion puede imitar, copiar, transcribir o traducir el contenido de este manual del usuario, en
parte o en su totalidad, sin el consentimiento expreso por escrito de Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. La difusién de
este manual del usuario por cualquier medio (electronico, fotocopia, grabacion, etc.) no se llevard a cabo con fines de lucro.
Las especificaciones del producto y la informacion mencionada en este manual del usuario sirven solo como referencia y

estan sujetas a cambios sin previo aviso. A menos que se especifique lo contrario, este manual del usuario sirve Unicamen-
te como unas instrucciones de uso y no ofrece garantias de ningun tipo.
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1. Instrucciones de seguridad

1.1 Instrucciones eléctricas
No cargue el robot con cargadores que no sean originales. Si el cargador estd dafiado, cdmbielo inmediatamente.

Cargue completamente la bateria al 100 % antes del primer uso.

Para maximizar la eficiencia y la vida Gtil de la bateria del robot, mantenga siempre el nivel de la bateria por encima del 10 %.
Un nivel de bateria inferior al 10 % implica que el robot se quedara sin energia pronto, por lo que se debe cargar lo antes posible.

Un nivel de bateria inferior al 2 % implica que la bateria esta por debajo del umbral de proteccién. En este caso, el robot no
podra realizar tareas y se debe cargar antes de volver a utilizarlo.
Si no se va a utilizar el producto durante un largo periodo de tiempo, gire el interruptor de llave de encendido a la posicion de

apagado.
Si la maquina no se ha utilizado durante mucho tiempo, carguela completamente antes de volver a usarla.

1.2 Instrucciones de uso

Este robot de limpieza automatica con ruedas solo puede utilizarse en interiores y sobre superficies planas. No lo utilice al aire
libre sobre terrenos irregulares o sin pavimentar.

No utilice el robot a una temperatura superior a 40 °C (104 °F) o por debajo de 0 °C (32 °F).

Si el robot inicia accidentalmente una posicién incorrecta debido a un bloqueo o a cualquier otro motivo, suspenda la tarea de

inmediato y empuje el robot hacia la ruta correcta antes de continuar con la tarea.

No tire del robot mientras esté funcionando. Si necesita empujar o mover el robot, toque la pantalla primero para detenerlo.

No empuje el robot hacia atras cuando la alimentacion esté activada.

No bloquee el sensor del robot. De lo contrario, es posible que el robot no se mueva correctamente o se pierda.

No acaricie el dispositivo, ni presione o toque con fuerza la pantalla, ya que se podrian producir dafios.
No utilice el robot para transportar cosas. No coloque hornillos con llamas expuestas ni solidos, liquidos o gases inflamables

sobre él.

No cambie la configuracion mientras el robot esté en movimiento. Toque siempre la pantalla para poner en pausa el robot
antes de realizar cualquier operacion.

No limpie ni realice el mantenimiento del robot cuando la alimentacion esté activada.

Se debe despejar el suelo de cables con antelacion para evitar que el robot los arrastre.

Para un funcionamiento seguro, se recomienda una velocidad maxima de 1,2 m/s (3,94 pies/s).

Aunque el robot cuenta con un sistema automatico para evitar obstaculos, puede haber angulos muertos. Por lo tanto,
bloquear bruscamente el robot cuando se desplaza a velocidades altas puede provocar accidentes.
Al transportar el robot, aseglrese de vaciar la basura del depdsito de polvo. Estéa estrictamente prohibido inclinar el robot

durante su transporte; de lo contrario, el cuerpo puede resultar dafado.

1.3 Instrucciones relacionadas con el entorno

No utilice ni cargue el robot en un entorno con temperatura/presion alta, zonas con peligro de incendio o explosion u otras
situaciones peligrosas para evitar lesiones personales o dafios al robot.
No deseche el robot o sus accesorios como residuos domésticos. Deseche siempre el robot y sus accesorios de acuerdo con las

leyes y normativas locales, y recicle los componentes siempre que sea posible.

Este robot esta disefiado para su uso en superficies planas y no es adecuado para su uso en entornos con escalones o
pendientes muy inclinadas ni en entornos demasiados estrechos.

No se recomienda utilizar el robot sobre superficies con mucha grasa o con agua estancada.

Despeje el suelo de cables y otros objetos para evitar que el robot tropiece o se atasque con ellos.

Al usar este producto en suelos con grandes salientes (como umbrales o cajas eléctricas de suelo), aseglrese de que la altura
de los salientes no sea superior a 20 mm.

El ancho minimo de recorrido es de 75 cm (29,53 pulgadas). Se recomienda un ancho de 85 cm (33,46 pulgadas) para que el
robot se mueva sin problemas en un pasillo largo.

La pendiente maxima posible para el robot es de 8 ° (estado de no limpieza). Para prevenir riesgos de deslizamiento hacia
atras, el robot no debe ponerse en pausa cuando se mueve por una pendiente.

El robot solo puede limpiar superficies planas; no use el robot para limpiar en desniveles visibles a simple vista (> 3°).

Se deben colocar rieles u otras estructuras de proteccion en el borde de escaleras, en la entrada de pendientes descendentes y
en otros lugares donde el robot pueda caerse.
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2. Componentes del producto

2.1 Informacion general

PUDU MT1 es un robot barredor profesional disefiado para entornos grandes. Admite carga auténoma. La principal ventaja de
este producto es su capacidad para satisfacer las necesidades de limpieza de diversas superficies de suelos duros. Sus
entornos de aplicacion tipicos incluyen almacenes, fabricas, centros de mejoras para el hogar, aeropuertos y estaciones donde
haya una gran cantidad de basura. No solo reduce costes y mejora la eficiencia para los clientes, sino que también mejora la
limpieza general del entorno.

2.2 Lista de embalaje

Robot x 1, cargador x 1, cepillos laterales x 2, cepillo de barrer x 1, manual del usuario de PUDU MT1 x 1, certificado de
conformidad x 1, marcador de posicionamiento x 1, barra de advertencia x 1

2.3 Aspecto y componentes

0
O Asa

@ Pantalla LCD
© Botdn de interruptor

@ Interruptor de parada de
emergencia

= © Protector de pantalla
— @ Tecnologia LIDAR

@ Cémara VSLAM
© CémaraRGB
© RGB-D

Vista trasera @ Cémara RGB

@ Sensor laser

@ Luz suplementaria

B Placa de electrodos de
carga

@ Sensor laser

e® 6 o
90 900

@ Asa para quitar el polvo
® RGBD

Q Tapa del puerto de carga

CX-]

® Rueda universal
® Rueda motriz
@ Cepillo de barrer
@ Cepillo lateral
@ Filtro de aire

Vista frontal Vista lateral

Accesorios
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2.4 Especificaciones técnicas

Funciones Descripcion

Modelo

MTBCO1

Voltaje de funcionamiento

23V-29,2V CC

Entrada de alimentacion

100-240 V CA, 50/60 Hz

Salida de alimentacion

Méx.: 29,2V, 20 A

Capacidad de la bateria

45 Ah

Tiempo de carga

Aproximadamente 3 horas

Tiempo de ejecucion

4ha8h

Posibilidades de limpieza

Fragmentos de papel, film de plastico, etc.

Peso

Aproximadamente 65 kg

Aproximadamente 143 libras

Dimensiones del robot (L. x An. x Al.)

84*%60*%49 cm

31,5%23,6*19,3 pulgadas

Material de la carcasa

PC+ABS

Especificaciones de pantalla

Pantalla LCD de 10,1 pulgadas

Método de navegacion

Posicionamiento de SLAM visual y LiDAR integrado

Velocidad de desplazamiento

0,2 m/s—1,2 m/s (ajustable)

0,66 pies/s—3,94 pies/s (ajustable)

Ruido de funcionamiento < 75dB

Ancho minimo de recorrido 75 am 29,5 pulgadas
Altura maxima superable 20 mm 0,8 pulgadas
Angulo méximo de ascenso 8°

Hueco maximo superable 30 mm 1,18 pulgadas

Ancho de limpieza
(con cepillos laterales)

Aproximadamente 70 cm

Aproximadamente 27,6 pulgadas

Capacidad de depdsito de polvo

351

1,2 pies3

Sistema operativo

Android

Comunicacién

Admite 4G, WiFi, Bluetooth, Lora o 2,4G (opcional)

Aplicacion mévil

Compatible

Modo de funcionamiento

Manual/automatico

Carga automadtica

Compatible (junto con la estacion de carga MT1)

Entorno de trabajo

Temperatura: 0 °C-40 °C;
Humedad: < 90 % HR

Temperatura: 32 °F-104 °F;
Humedad: < 90 % HR

Entorno de almacenamiento

Temperatura: -20 °C-70 °C;
Humedad: <90 % HR

Temperatura: -4 °F-158 °F;
Humedad: < 90 % HR

Altitud de funcionamiento

<2000 m

< 6561,7 pies

Ambito de aplicacion

Suelo pavimentado de hormigén pulido, resina epoxi, caucho, ladrillo

normal, baldosas ceramicas, etc.

Clasificacién IP

1PX3

(* La duracién de la bateria de cada modo de limpieza se calcula en funcién de la configuracion de marcha esténdar; la

bateria comienza al 100 % y termina al 10 %).
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3. Uso del producto

3.1 Instrucciones para botones

Encendido:

Mantenga pulsado el botén de encendido aproximadamente 12 segundos, y la franja luminosa inferior se mostrara en
azul.

Apagado:

Mantenga pulsado el boton de encendido aproximadamente 12 segundos hasta que la pantalla se apague, lo que indica

que el robot se ha apagado correctamente.

Pausa:

Toque la pantalla para poner en pausa el robot en funcionamiento. Toque de nuevo para reanudar el funcionamiento.
Parada de emergencia:

En caso de emergencia, pulse el interruptor de parada de emergencia para detener un robot en funcionamiento. Gire
el interruptor de parada de emergencia en el sentido de las agujas del reloj y reanude el funcionamiento siguiendo los

consejos de la pantalla.

Precaucién:A

Antes de iniciar una tarea de limpieza automatica, asegurese de que el robot esté encendido y colocado debajo
o delante del marcador visual (dependiendo de la posicion del marcador) para un posicionamiento correcto en la
ubicacién de inicio.

3.2 Instrucciones de asa
Cuando necesite empujar el robot, levante el asa. Cuando el robot esté en reposo o en funcionamiento automatico,

baje el asa.

Cuando necesite interactuar con la pantalla, hay dos opciones: puede abrir el protector de pantalla e interactuar
directamente con la pantalla, o puede retirar la pantalla del robot y usarla sosteniéndola con las manos o acoplandola

al asa.

* El asa del robot y la pantalla estan disefiados para ser desmontables.
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4. Mantenimiento y cuidado

1. Fallo de inicio: compruebe el nivel de la bateria. Cargue la bateria si estd agotada.

2. No se puede limpiar la basura:
a. El depdsito de polvo estd lleno. Retire el depdsito de polvo y limpielo antes de reiniciar el robot.
b. Compruebe el cepillo. Si estd muy desgastado, reemplacelo por un nuevo conjunto de cepillos.

Componentes de mantenimiento

Intervalo de revision Método de mantenimiento

Ruedas motrices y Semanal Limpie la superficie con un pafio limpio.
ruedas auxiliares

Sensores de vision y Semanal Utilice un pafio suave y seco o un limpiador de lentes para la
LIDAR limpieza.
Dep6sito de polvo Medio mes Limpie la basura que quede en el depdsito de polvo. Si es

necesario, lavelo con agua limpia y luego séquelo antes de
volver a colocarlo.

Filtro de aire Medio mes Tire repetidamente del asa para quitar el polvo ubicada en el
lateral del cuerpo del robot.

5. Servicio posventa

Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd proporciona un servicio de garantia gratuito durante el periodo de vigencia de la
garantia (el periodo de garantia puede variar en funcion del componente). Pudu cubrird los honorarios generados por el
servicio posventa. Fuera del periodo de garantia o en cualquier circunstancia que no esté cubierta por la garantia gratuita,
se cobrara una tarifa determinada de acuerdo con el precio normal. Llame a la linea de atencion posventa para obtener
informacién detallada sobre la politica del servicio posventa y los servicios de reparacion. También puede consultar esta
politica en la Guia de operacién de PUDU MT1.

Correo electrdnico: techservice@pudutech.com

63


mailto:techservice@pudutech.com

Hak Cipta © 2024 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. Hak cipta dilindungi undang-undang.

Tidak ada organisasi atau perseorangan yang boleh meniru, menyalin, mentranskripsikan, atau menerjemahkan konten
panduan pengguna ini, sebagian atau seluruhnya, tanpa persetujuan tertulis dari Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd.,
atau mendistribusikan panduan pengguna ini untuk mendapatkan keuntungan dengan cara apa pun (secara elektronik
atau melalui fotokopi, perekaman, dll.). Spesifikasi produk dan informasi yang diberikan dalam panduan pengguna ini
hanya sebagai referensi dan dapat berubah tanpa pemberitahuan lebih lanjut. Kecuali ditentukan lain, panduan pengguna
ini hanya dimaksudkan sebagai petunjuk penggunaan, dan tidak ada pernyataan yang dapat dianggap sebagai jaminan

dalam bentuk apa pun.
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1. Petunjuk Keselamatan
1.1 Petunjuk untuk Listrik

Jangan mengisi daya robot Anda menggunakan pengisi daya yang tidak asli. Jika pengisi daya rusak, segera ganti.

Isi penuh daya baterai hingga 100% sebelum digunakan untuk pertama kali.

Untuk memaksimalkan efisiensi dan masa pakai baterai robot, selalu jaga level baterai di atas 10%.

Level baterai yang lebih rendah dari 10% berarti bahwa robot akan segera kehabisan daya dan harus diisi daya sesegera
mungkin.

Jika level baterai lebih rendah dari 2%, baterai akan berada dalam mode proteksi. Dalam kondisi ini, robot tidak akan mampu
melaksanakan tugas dan harus diisi dayanya sebelum dapat digunakan lagi.

Jika mesin tidak digunakan dalam waktu yang lama, putar sakelar tombol daya ke posisi "off".

Jika mesin tidak digunakan dalam waktu lama, isi dayanya hingga penuh sebelum menggunakannya lagi.

1.2 Petunjuk Penggunaan

Robot pembersih otomatis yang beroda ini hanya dapat digunakan di dalam ruangan pada permukaan yang datar. Jangan
menggunakannya di luar ruangan pada tanah kasar atau tidak beraspal.

Jangan gunakan robot pada suhu di atas 40 °C (104°F) atau di bawah 0 °C (32 °F).

Jika robot secara tidak sengaja mengalami salah posisi karena ada halangan atau alasan lainnya, segera hentikan tugas, lalu
dorong robot ke rute yang benar sebelum melanjutkan tugas.

Jangan menarik robot saat robot sedang beroperasi. Jika Anda perlu mendorong atau memindahkan robot, ketuk layar agar
robot berhenti terlebih dahulu.

Jangan mendorong robot ke belakang saat robot sedang menyala.

Jangan menghalangi sensor robot. Jika tidak, robot mungkin tidak dapat bergerak dengan benar atau tersesat.

Jangan menepuk perangkat ataupun menekan atau mengetuk layar dengan keras karena dapat menyebabkan kerusakan.
Jangan gunakan robot untuk membawa barang. Jangan meletakkan kompor dengan api yang menyala atau benda padat, gas,
atau cair yang mudah terbakar di atas robot.

Jangan mengubah pengaturan saat robot sedang bergerak. Selalu ketuk pada layar untuk menjeda robot sebelum melanjutkan
operasi apa pun.

Jangan membersihkan atau melakukan tindakan pemeliharaan saat robot sedang menyala.

Kabel di lantai harus disingkirkan terlebih dahulu agar tidak terseret robot.

Demi pengoperasian yang aman, kecepatan maksimum yang disarankan adalah 1,2 m/dtk (3,94 kaki/dtk.

Meskipun robot ini memiliki fitur untuk menghindari rintangan secara otomatis, tetapi titik buta mungkin saja masih ada. Oleh
karena itu, tiba-tiba menghalangi robot agar tidak bergerak dalam kecepatan tinggi dapat menyebabkan kecelakaan.

Saat mengangkut robot, pastikan sampah di tempat sampah telah dikosongkan. Dilarang keras memiringkan robot selama
pengangkutan. Jika tidak, bodi robot dapat rusak.

1.3 Petunjuk untuk Lingkungan

Jangan menggunakan atau mengisi daya robot di lingkungan dengan suhu/tekanan tinggi, area dengan bahaya kebakaran
atau ledakan, atau skenario berbahaya lainnya untuk menghindari cedera diri atau kerusakan robot.

Jangan membuang robot atau aksesorinya sebagai sampah rumah tangga. Selalu buang robot dan aksesorinya sesuai dengan
undang-undang dan peraturan setempat, dan daur ulang jika memungkinkan.

Robot ini dirancang untuk digunakan pada permukaan datar dan tidak cocok untuk digunakan di lingkungan dengan anak
tangga atau kemiringan yang curam, atau terlalu sempit.

Tidak disarankan untuk menggunakan robot pada permukaan yang sangat berminyak atau permukaan yang terdapat
genangan air.

Singkirkan kabel atau benda lain di lantai untuk mencegah robot tersandung atau terjerat.

Jikamenggunakan produk ini di permukaan dengan tonjolan yang jelas (seperti ambang pintu dan stopkontak di lantai),

pastikan tinggi tonjolan tersebut tidak lebih dari 20 mm.

Lebar jalur minum adalah 75 cm (29,53 inci). Lebar lebih dari 85 cm (33,46 inci) lebih disarankan agar robot dapat bergerak
melalui lintasan panjang dengan mudah.

Kemiringan maksimum yang memungkinkan robot dapat bergerak adalah 8° (kondisi tanpa pembersihan). Untuk mencegah
risiko yang disebabkan karena tergelincir ke belakang, robot tidak boleh berhenti saat bergerak di permukaan yang miring.
Robot hanya mendukung pembersihan pada permukaan datar (dalam kondisi pembersihan). Jangan gunakan robot untuk
melakukan pembersihan pada kemiringan yang terlihat dengan mata telanjang (> 3°).

Rel atau struktur pengaman lainnya harus dipasang di tepian anak tangga, pintu masuk ke bidang yang menurun, dan
tempat-tempat lain di mana robot bisa jatuh.
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2. Komponen Produk

2.1 Ikhtisar

PUDU MT1 adalah robot penyapu profesional yang dirancang untuk lingkungan berskala besar. Mendukung pengisian daya

otomatis. Keunggulan utama produk ini adalah kemampuannya untuk memenuhi kebutuhan pembersihan di berbagai

permukaan lantai keras. Lingkungan penggunaan umumnya, meliputi gudang, pabrik, toko bahan bangunan, bandara, dan

stasiun yang banyak terdapat sampah. Tidak hanya mengurangi biaya dan meningkatkan efisiensi bagi klien, tetapi juga

meningkatkan kebersihan lingkungan secara keseluruhan.

2.2 Daftar Kemasan

Robot x 1, Pengisi Daya x 1, Sikat Samping x 2, Sikat Sapu x 1, Panduan Pengguna PUDU MT1 x 1, Sertifikat Kepatuhan x 1,

Penanda Posisi x 1, Tiang Bendera Penanda x 1

2.3 Tampilan dan Komponen

Tampilan belakang

CNCNC NN

X

Tampilan depan Tampak samping

Aksesori
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2.4 Spesifikasi Teknis

Fitur Deskripsi

Model

MTBCO1

Tegangan pengoperasian

DC 23 V-29,2 V

Input daya AC 100 V-240V, 50/60 Hz
Output daya Maks.: 29,2V, 20 A
Kapasitas baterai 45 Ah

Lama waktu pengisian daya Sekitar 3 jam

Waktu operasi

4 jam hingga 8 jam

Kemampuan pembersihan

Sobekan kertas, lapisan plastik, dIl.

Berat

Sekitar 65 kg Sekitar 143 pon

Dimensi robot (PxLxT)

84%60*49 cm 31,5%23,6%19,3 inci

Bahan penutup

PC+ABS

Spesifikasi layar

Layar LCD 10,1 inci

Metode navigasi

Pemosisian lidar terintegrasi dan SLAM visual

Kecepatan jelajah 0,2 m/dtk—1,2 m/dtk 0,66 kaki/dtk—3,94 kaki/dtk
(Dapat disesuaikan) (Dapat disesuaikan)

Kebisingan kerja <75dB

Lebar jalur minimum 75 am 29,5 inci

Ketinggian maksimum yang 20 mm 0,8 inci

dapat dilalui

Sudut pendakian maksimum 8°

Celah maksimum yang dapat 30 mm 1,18 inci

dilalui

Lebar Saat Pembersihan (dengan Sekitar 70 cm Sekitar 27,6 inci

sikat samping)

Kapasitas tempat sampah 35L 1,2 kaki3

Sistem operasi Android

Komunikasi Mendukung 4G, Wi-Fi, Bluetooth, Lora, atau 2.4G (opsional)
Aplikasi Seluler Didukung
Mode pengoperasian Manual/Otomatis

Pengisian daya otomatis

Didukung (dengan stasiun pengisian daya MT1)

Lingkungan kerja

Suhu: 0 °C—40 °C;
Kelembapan: < 90% RH

Suhu: 32 °F-104 °F;
Kelembapan: < 90% RH

Lingkungan penyimpanan

Suhu: -20 °C-70 °C;
Kelembapan: < 90% RH

Suhu: -4 °F-158 °F;
Kelembapan: < 90% RH

Ketinggian pengoperasian

<2.000m

< 6.561,7 kaki

Cakupan aplikasi

Tanah beraspal terbuat dari beton poles, resin epoksi, karet, batu bata
biasa, ubin keramik, dll.

Tingkat IP

IPX3

(*Daya tahan baterai setiap mode pembersihan dihitung berdasarkan pengaturan gigi standar, dengan baterai mulai dari

100% dan berakhir pada 10%.)
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3. Menggunakan Produk

3.1 Petunjuk untuk Tombol

Menyala:

Tekan dan tahan tombol daya selama sekitar 12 detik, maka strip lampu LED bawah akan berwarna biru.

Mati:

Tekan dan tahan tombol daya selama sekitar 12 detik hingga layar mati, yang menandakan bahwa robot berhasil
dimatikan.

Jeda:

Ketuk layar untuk menjeda robot yang berfungsi. Ketuk sekali lagi untuk melanjutkan pengoperasian.

Penghentian darurat:

Dalam keadaan darurat, tekan sakelar penghentian darurat untuk menghentikan robot yang sedang bekerja. Putar sakelar

penghentian darurat searah jarum jam, lalu lanjutkan pengoperasian sesuai dengan tips di layar.

Perhatian: A
Sebelum memulai tugas pembersihan otomatis, pastikan robot dinyalakan dan ditempatkan di bawah atau di
depan penanda visual (tergantung pada posisi penanda) untuk pemosisian yang benar di lokasi awal.

3.2 Petunjuk untuk Handel

Jika Anda perlu mendorong robot, naikkan handel. Saat robot dalam keadaan diam atau bekerja secara otomatis, turunkan
handel.

Saat Anda perlu berinteraksi dengan layar, ada dua pilihan: Anda dapat membuka pelindung layar dan berinteraksi
langsung dengan layar, atau melepaskan layar dari robot dan mengoperasikannya dengan memegangnya di tangan Anda,

atau dengan menempelkannya ke handel.

* Handel robot dan layar dirancang agar dapat dilepas pasang.
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4. Pemeliharaan dan Perawatan

1. Kegagalan menyalakan robot: Periksa level baterai. Isi daya baterai jika sudah habis.

2. Tidak dapat membersihkan sampah:
a. Tempat sampah penuh. Keluarkan tempat sampah dan bersihkan sebelum menyalakan ulang robot.
b. Periksa sikat. Jika sudah sangat aus, gantilah dengan unit sikat yang baru.

Komponen Pemeliharaan

Interval Pemeriksaan Metode Pemeliharaan

Roda penggerak dan Mingguan Bersihkan robot dengan kain katun bersih.
roda tambahan

Sensor penglihatan dan Mingguan Gunakan kain lembut dan kering atau pembersih lensa untuk
Lidar membersihkan
Tempat Sampah Setengah bulan Bersihkan sampah yang tertinggal di dalam tempat sampah.

Jika perlu, cuci dengan air bersih, lalu keringkan sebelum
dipasang kembali.

Filter Udara Setengah bulan Tarik handel pembuang kotoran beberapa kali di samping bodi
robot

5. Layanan purnajual

Shenzhen Pudu Technology Co, Ltd menyediakan layanan garansi gratis dalam masa garansi efektif (masa garansi dapat
bervariasi untuk komponen yang berbeda). Biaya yang timbul dari layanan purnajual akan ditanggung oleh Pudu. Di luar
masa garansi atau dalam keadaan apa pun yang tidak ditanggung oleh garansi gratis, biaya tertentu akan dikenakan
sesuai dengan harga normal. Silakan hubungi hotline purnajual untuk kebijakan layanan purnajual dan layanan perbaikan
yang mendetail. Kebijakan ini juga dapat ditemukan dalam Panduan Pengoperasian PUDU MT1.

Email: techservice@pudutech.com
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Copyright © 2024 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. Tutti i diritti riservati.

Nessuna organizzazione o individuo puo imitare, copiare, trascrivere o tradurre i contenuti di questo manuale dell'uten-
te, in parte o per intero, senza il consenso scritto esplicito di Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd., o distribuire questo
manuale dell'utente a scopo di lucro in qualsiasi modo (elettronicamente o tramite fotocopiatura, registrazione, ecc.). Le
specifiche del prodotto e le informazioni fornite nel presente manuale dell'utente hanno solo scopo di riferimento e sono
soggette a variazione senza ulteriore preavviso. Salvo diversa indicazione, questo manuale utente & destinato unicamente
a fornire istruzioni per I'utilizzo, e nessuna affermazione in esso contenuta dovra essere considerata come una garanzia di

qualsiasi tipo.
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1. Istruzioni per la sicurezza

1.1 Istruzioni per I'elettricita

Non ricaricare il robot utilizzando caricatori non originali. Se il caricabatterie & danneggiato, sostituirlo immediatamente.
Caricare completamente la batteria al 100% prima del primo utilizzo.

Per massimizzare |'efficienza e la durata della batteria del robot, mantenere sempre il livello di carica della batteria al di sopra
del 10%.

Un livello di carica della batteria inferiore al 10% significa che il robot sta per finire I'energia e deve essere ricaricato prima
possibile.

Un livello di carica della batteria inferiore al 2% significa che la batteria & sotto protezione. In questo caso il robot non sara in
grado di eseguire delle attivita e dovra essere ricaricato prima di poter essere di nuovo utilizzato.

Se la macchina non viene utilizzata per un lungo periodo di tempo, girare l'interruttore a chiave di alimentazione nella
posizione "off".

Se la macchina non e stata utilizzata per un lungo periodo, ricaricarla completamente prima di utilizzarla nuovamente.

1.2 Istruzioni per l'uso

Questo robot auto-pulente su ruote pud essere utilizzato solo al chiuso su superfici piane. Non utilizzarlo all'aperto, su terreni
accidentati o non asfaltati.

Non utilizzare il robot a temperature superiori a 40 °C (104 °F) o inferiori a 0 °C (32 °F).

Se il robot raggiunge accidentalmente una posizione non corretta, a causa di un blocco o di altre ragioni, sospendere
immediatamente I'attivita e spingere il robot sul percorso corretto prima di riprendere I'attivita.

Non spingere il robot mentre & in funzione. Qualora sia necessario spingere o spostare il robot, toccare prima lo schermo per
arrestarlo.

Non spingere il robot all'indietro quando & acceso.

Non bloccare il sensore del robot. In caso contrario, il robot potrebbe non muoversi in modo corretto o perdere ['orientamento.
Non colpire il dispositivo né premere o toccare con forza sullo schermo, per evitare possibili danni.

Non utilizzare il robot per trasportare merci. Non disporre su di esso fornelli a fiamma libera, né solidi, gas o liquidi
infiammabili.

Non modificare le impostazioni mentre il robot & in movimento. Toccare sempre lo schermo per mettere in pausa il robot prima
di procedere con qualsiasi operazione.

Non pulire né manutenere il robot mentre & acceso.

Eventuali cavi presenti sul pavimento devono essere preventivamente rimossi per evitare che il robot li trascini.

Per un utilizzo sicuro si raccomanda una velocita massima di 1,2 m/s (3,94 ft/s).

Anche se il robot & dotato di una funzionalita di aggiramento automatico degli ostacoli, possono esistere angoli ciechi.
Pertanto, impedire bruscamente al robot di muoversi ad alta velocita puo causare incidenti.

Durante il trasporto del robot, assicurarsi che il cestino della polvere sia svuotato. E severamente proibito inclinare il robot
durante il trasporto, altrimenti il corpo potrebbe essere danneggiato.

1.3 Istruzioni per I'ambiente

Non utilizzare o ricaricare il robot in un ambiente ad alta temperatura/pressione, in zone a rischio di incendio o esplosione o in
altri ambienti pericolosi, per evitare lesioni personali o danni al robot.

Non smaltire il robot o i suoi accessori come rifiuti domestici. Smaltire sempre il robot e i suoi accessori secondo le leggi e le
normative locali e riciclarli ove possibile.

Questo robot & progettato per essere utilizzato su superfici piane e non & adatto per I'uso in ambienti con gradini o pendenze
elevate o troppo compatte.

Si consiglia di non utilizzare il robot su superfici molto unte o con acqua stagnante.

Rimuovere dal pavimento cavi o altri oggetti per evitare che il robot ne finisca impigliato.

Quando si utilizza questo prodotto su terreni con sporgenze evidenti (come soglie e prese a pavimento), assicurarsi che 'altezza
delle sporgenze non sia superiore a 20 mm.

La larghezza minima del percorso & 75 cm (29,53 poliici). E consigliabile una larghezza maggiore di 85 cm (33,46 pollici) per
consentire al robot di muoversi agevolmente attraverso un lungo percorso.

La pendenza massima percorribile dal robot € di 8° (in stato non di pulizia). Per evitare eventuali rischi causati da scivolamento
all'indietro, il robot non deve essere fermato durante lo spostamento lungo una pendenza.

1l robot supporta solo la pulizia su superfici piane (in stato di pulizia): non utilizzare il robot per la pulizia su pendenze visibili ad
occhio nudo (> 3°).

Al lati di eventuali scale, all'inizio di un tratto in discesa e in altre posizioni dove il robot potrebbe cadere occorre predisporre dei
mancorrenti o altre strutture di protezione.
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2. Componenti del prodotto

2.1 Panoramica

PUDU MT1 & un robot professionale per spazzamento, progettato per ambienti di grandi dimensioni. Supporta la ricarica
autonoma. Il vantaggio principale di questo prodotto € la sua capacita di soddisfare le esigenze di pulizia di diverse superfici di
pavimenti duri. I suoi tipici ambienti di applicazione includono magazzini, fabbriche, centri di bricolage, aeroporti e stazioni
dove e presente una grande quantita di rifiuti. Non solo riduce i costi e migliora I'efficienza per i clienti, ma migliora anche la
pulizia generale dell'ambiente.

2.2 Contenuto della confezione

Robot x 1, Caricabatterie x 1, Spazzole laterali x 2, Spazzola per spazzamento x 1, Manuale utente PUDU MT1 x 1, Certificato di
conformita x 1, Indicatore di posizionamento x 1, Asta di segnalazione x 1

2.3 Aspetto e componenti

© Maniglia
@ Schermo LCD

© Pulsante di accensione

@ Interruttore arresto di
5] emergenza

= @ Protezione dello schermo
- S O Lidar
@ Videocamera VSLAM

© Videocamera RGB
© RGBD
Vista posteriore { Videocamera RGB

@® Sensore laser

®
® @ Luce supplementare
® P Piastra elettrodo di ricarica

|.lﬁ=_—_i ® @ Sensore laser

H \=/ o
‘-"—\'_-"——' ® ® Maniglia per la rimozione
della polvere
® RGBD
® @ Coperchio della porta di
[19] ricarica
Vista frontale Vista laterale @® Ruota universale

® Ruota motrice

@ Spazzola per spazzamento
@ Spazzola laterale

@ Filtro dell'aria

Accessori
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2.4 Specifiche tecniche

Funzionalita Descrizione

Modello

MTBCO1

Tensione di esercizio

23-29,2 VCC

Potenza in ingresso

100 - 240 VCA, 50/60 Hz

Potenza in uscita

Massima: 29,2V, 20 A

Capacita della batteria 45 Ah
Tempo di carica Circa 3 ore
Autonomia 4-8 ore

Capacita di pulizia

Frammenti di carta, pellicola di plastica, ecc

Peso

Circa 65 kg Circa 143 libbre

Dimensione del robot

(LunghezzaxLarghezzaxAltezza)

84*%60*%49 cm 31,5%23,6%19,3 pollici

Materiale dell'involucro

PC+ABS

Specifiche dello schermo

Schermo LCD da 10,1 pollici

Metodo di navigazione

Posizionamento integrato lidar e visivo SLAM

Velocita di crociera

0,2 - 1,2 m/s (regolabile) 0,66 - 3,94 ft/s (regolabile)

Rumore di lavoro <75dB

Minima larghezza di percorso 75 am 29,5 pollici
Massima altezza superabile 20 mm 0,8 pollici
Massimo angolo di salita 8°

Massimo spazio superabile 30 mm 1,18 pollici
Larghezza di pulizia Circa 70 cm Circa 27,6 pollici
(con spazzole laterali)

Capacita del cestino della polvere 351 1,2 piedi3
Sistema operativo Android

Comunicazione

Supporta 4G, Wi-Fi, Bluetooth, Lora o 2.4G (opzionale)

App mobile

Supportata

Modalita operativa

Manuale/Automatica

Ricarica automatica

Supportata (in combinazione con la stazione di ricarica MT1)

Ambiente di lavoro

Temperatura: 0 °C - 40 °C;
Umidita: < 90% UR

Temperatura: 32 °F - 104 °F;
Umidita: < 90% UR

Ambiente di conservazione

Temperatura: -20 °C - 70 °C;
Umidita: < 90% UR

Temperatura: -4 °F - 158 °F;
Umidita: < 90% UR

Altitudine operativa

<2000 m < 6561,7 piedi

Ambito di applicazione

Terreno pavimentato in cemento lucidato, resina epossidica, gomma,

mattoni normali, piastrelle di ceramica, ecc.

Grado di protezione IP

1PX3

(* La durata della batteria in ciascuna modalita di pulizia & calcolata in base all'impostazione standard, con la batteria che

parte dal 100% e finisce al 10%.)
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3. Utilizzo del prodotto

3.1 Istruzioni per i pulsanti
Accensione:

Premere e tenere premuto il pulsante di accensione per circa 12 secondi: la striscia luminosa a LED in basso si illuminera in
blu.

Spegnimento:

Premere e tenere premuto il pulsante di accensione per circa 12 secondi, fino a quando lo schermo si spegne indicando

che il robot & stato spento correttamente.

Pausa:

Toccare lo schermo per mettere in pausa il robot. Toccare di nuovo per riprendere il funzionamento.

Arresto di emergenza:

In caso di emergenza, premere l'interruttore di arresto di emergenza per arrestare un robot in funzione. Ruotare
l'interruttore di arresto di emergenza in senso orario e riprendere il funzionamento secondo i suggerimenti riportati a

video.

Attenzione: A

Prima di avviare un'attivita di pulizia automatica, assicurarsi che il robot sia acceso e posizionato sotto o di fronte
al segno visivo (a seconda della posizione del segno): questo garantira il corretto posizionamento del robot nella
posizione di partenza.

3.2 Istruzioni per la maniglia
Sollevare la maniglia quando si desidera spingere il robot. Abbassare la maniglia quando il robot € inattivo o funziona

automaticamente.

Vi sono due possibilita per interagire con lo schermo: aprire la protezione dello schermo e interagire direttamente con lo

schermo oppure staccare lo schermo dal robot e azionarlo tenendolo tra le mani o agganciandolo alla maniglia.

* La maniglia e lo schermo del robot sono progettati per essere staccabili.

74



4. Manutenzione e cura

1.1l sistema non si avvia: Controllare il livello della batteria. Caricare la batteria se & esaurita.
2. Impossibile pulire la spazzatura:
a. Il cestino della polvere & pieno. Rimuovere il cestino della polvere e pulirlo prima di riavviare il robot.

b. Controllare la spazzola. Se &€ molto consumata, sostituirla con un nuovo gruppo spazzola.

Componenti di manutenzione

Intervallo di ispezione Metodo di manutenzione

Ruote motrici e ruote Ogni settimana Pulire la superficie con un panno pulito.
ausiliarie
Sensori di visione e Lidar | Ogni settimana Utilizzare un panno morbido e asciutto o un detergente per

lenti per la pulizia

Cestino della polvere Meta mese Rimuovere eventuali rifiuti rimasti nel cestino della polvere.
Se necessario, lavarlo con acqua pulita e asciugarlo prima di
riporlo.

Filtro dell'aria Meta mese Tirare ripetutamente la maniglia di rimozione della polvere sul

lato del corpo del robot

5. Assistenza post-vendita

Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd fornisce un servizio di garanzia gratuito entro il periodo di garanzia efficace (il periodo
di garanzia puo essere diverso per i componenti diversi). I costi sostenuti per il servizio post-vendita saranno a carico di
Pudu. Trascorso il periodo di garanzia o in qualunque circostanza non coperta dalla garanzia gratuita, verra addebitato
un certo costo in base al normale prezzo. Chiamare la hotline post-vendita per informazioni dettagliate sulla politica del
servizio post-vendita e sui servizi di riparazione. La politica & anche disponibile nella Guida all'uso di PUDU MT1.

E-mail: techservice@pudutech.com

6. Informazioni sulla conformita

6.1 Informazioni su smaltimento e riciclaggio
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La direttiva sui rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE) mira a ridurre al minimo I'impatto dei prodotti
elettrici ed elettronici sull'ambiente, aumentando il riutilizzo e il riciclo e riducendo la quantita di RAEE destinati

alla discarica. Il simbolo su questo prodotto o sulla sua confezione indica che questo prodotto deve essere smaltito
separatamente dai normali rifiuti domestici al termine del suo ciclo di vita. E responsabilita del cliente smaltire le
apparecchiature elettroniche presso i centri di riciclo al fine di preservare le risorse naturali. Ogni paese deve avere i propri
centri di raccolta per il riciclo delle apparecchiature elettriche ed elettroniche. Per informazioni sull'area di raccolta per

il riciclo, contattare l'autorita competente per la gestione dei rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche, I'ufficio

comunale locale o il servizio di smaltimento dei rifiuti domestici.

):¢

Prima di immettere apparecchiature elettriche ed elettroniche (AEE) nel flusso di raccolta dei rifiuti o negli impianti di
raccolta dei rifiuti, I'utente finale di apparecchiature contenenti batterie e/o accumulatori deve rimuovere tali batterie e

accumulatori per la raccolta differenziata.
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6.2 Dichiarazione di conformita della Federal Communications Commission

Le seguenti informazioni si applicano a Pudu Robotics.

Questa apparecchiatura & stata collaudata e trovata conforme ai limiti per un dispositivo digitale di Classe B, secondo la
Parte 15 delle regole FCC. Tali limiti sono definiti per garantire una ragionevole protezione nei confronti di interferenze
pericolose in una installazione residenziale. Questa apparecchiatura genera, utilizza e pud irradiare energia a radiofrequenza
e, se non installata secondo le istruzioni, potrebbe causare interferenze pericolose alle comunicazioni radio. Tuttavia,
non vi & garanzia che non si verifichino interferenze in una particolare installazione. Se questa apparecchiatura dovesse
causare interferenze dannose alla ricezione radio o televisiva, che possono essere determinate spegnendo e accendendo
I'apparecchiatura, si consiglia di cercare di correggere le interferenze utilizzando una o piti delle seguenti misure:

« Riorientare o spostare |'antenna ricevente.

« Aumentare la distanza tra |'apparecchiatura e il ricevitore.

 Collegare |'apparecchiatura a una presa su un circuito diverso da quello a cui & collegato il ricevitore.

« Consultare il rivenditore o un tecnico radio/TV esperto per avere aiuto.

Questo dispositivo & conforme alla Parte 15 delle regole FCC. L'uso & soggetto alle seguenti due condizioni:

» Questo dispositivo non pud causare interferenze dannose.

¢ Questo dispositivo deve accettare qualsiasi interferenza ricevuta, comprese le interferenze che possono causare un

funzionamento indesiderato.

6.3 Dichiarazione di conformita di Industry Canada

Questo dispositivo & conforme allo standard RSS esente da licenza di Industry Canada. L'uso € soggetto alle seguenti due

condizioni:

» Questo dispositivo non pud causare interferenze.

¢ Questo dispositivo deve accettare qualsiasi interferenza, comprese le interferenze che possono causare un
funzionamento indesiderato del dispositivo.

L'émetteur/récepteur exempt de licence contenu dans le présent appareil est conforme aux CNR d’Innovation, Sciences et

Développement économique Canada applicables aux appareils radio exempts de licence. L'exploitation est autorisée aux

deux conditions suivantes :

 L'appareil ne doit pas produire de brouillage;

« L'appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est susceptible d’en compromettre le
fonctionnement.
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Geen enkele organisatie of individu mag de inhoud van deze gebruikershandleiding geheel of gedeeltelijk imiteren,
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