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SCHNELLER
Ich bin schneller als andere Gerate, weil ich 270 Minuten ununterbrochen arbeiten
kann. Nach dem Laden bin ich wieder einsatzbereit ... fir die ndchste Runde.

SAUBERER
Ich kann Ihrem Programm folgen. Oder mich selbst fur die bestmdgliche Reinigung
programmieren. Oder lhre Anweisungen befolgen.

UMWELTFREUNDLICHER

Ich bin auf méglichst prazises und effizientes Staubsaugen programmiert. So wird
jedes Watt zum Reinigen verwendet ... und nichts verschwendet. Wahrend ich pro
Stunde nur 50 W verbrauche, bendétigen alternative Loésungen bis zu 1000 W.

SICHERER
Keine Kabel = weniger Sturzgefahr. Ich kann auch nachts in dunklen Bereichen
eingesetzt werden.

BESSER FUR ALLE

Sie kdnnen sich in der Zwischenzeit anderen Aufgaben widmen. Sie haben das
geschulte menschliche Auge, das fur perfekte Reinigungsergebnisse unerlasslich
ist. Sie kdnnen sich auf die Details konzentrieren.
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Vorwort

Vielen Dank, dass Sie sich firdencen = &Z N+ zKEss Rn&UNYZR6Rn VY
und autonome Reinigung kleiner Raume entwickelt wurde.

Wenn Sie die Bedienungsanleitung beachten, ist der ce botic 1700 ganz einfach einzusetzen.
Lesen Sie dieBedienungsanleitung bitte sorgfaltig. Machen Sie sich mit den richtigen
Verfahren fUr Betrieb und Wartung vertraut. Bewahren Sie die Bedienungsanleitung an einem
sicheren Ort auf. Die Bedienungsanleitung ist wesentlicher Bestandteil des cebotic 1700 und
muss bei Verkauf oder Umtausch an den neuen Eigentimer Ubergeben werden. Jeder co
botic 1700 besitzt eine eindeutige Seriennummer, die auf der Unterseite des Geh&uses
angebracht ist. lhr i Partner ben6étigt diese Nummer, wenn Sie Teile bestellen.
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Handler fur Vertrieb und Kundendienst.

Zweck der Bedienungsanleitung

Diese Bedienungsanleitung enthalt alle erforderlichen Informationen, damit der Benutzer den
co-botic 1700 Uber dessen Lebensdauer richtig, effizient und sicher nutzen kann, auch wenn
es zu vorhersehbaren Fehlbedienungen des cabotic 1700 kommt.

Die Bedienungsanleitung behandelt folgende Themen:

Sicherheit des Bedieners

BestimmungsgemalRe und nicht bestimmungsgeméale Verwendung des co-botic 1700
Anleitung fur den taglichen Einsatz

Wartungsanl eitung

Lagerbedingungen

Entsorgung des co-botic 1700.

=A =4 =4 4 -8 -4

Die entsprechenden Anweisungen muissen beachtet werden, um Risiken zu vermeiden,
die zu Verletzungen und/oder Sachschaden fiihren kénnen.

Zielgruppe

Diese Bedienungsanleitung richtet sich an Bediener desco-botic 1700 und deren
Vorgesetzte sowie an Partner und Importeure.

Bediener des co -botic 1700

Der co-botic 1700 darf nur von Personen bedient werden, die diese Anleitung gelesen
und verstanden haben oder von einem erfahrenen Bediener unterwiesen wurden,der
die Anleitung gelesen und verstanden hat.
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Die folgenden Symbole und Begriffe werden in diesem Handbuch verwendet, um den Leser
auf Sicherheitsfragen und wichtige Informationen aufmerksam zu machen:

Symbol Begriff

Erlauterung

Kennzeichnet eine Gefahrensituation, die bei
Nichtbeachtung der sicherheitsrelevanten
Anweisungen zu Verletzungen des Bedieners oder
von umstehenden Personen und/oder zu leichten
bis mittelstarken Schadigungen des Produkts oder
der Umwelt fihren kann.

VORSICHT

WARNUNG

Weist auf eine Gefahrensituation hin, die bei
Nichtbeachtung der sicherheitsrelevanten
Anweisungen zu leichten bis mittelstarken
Schadigungen des Produkts oder der Umwelt
fuhren kann.

AKKUS

Kennzeichnet einakkubetriebenes Geréat. Die Akkus
missen unter Beachtung der Anleitungen in der
separaten Bedienungsanleitung zu Ladegeraten

fur Akkus der Klassel geladen werden. Die Akkus
missen unter Einhaltung der 6rtlichen Gesetze und
Richtlinien entsorgt werden.

ACHTUNG

Weist auf eine potenziell haftungsrelevante
Situation hin, in der der Hersteller und seine
Partner sowie verbundene Unternehmen nicht
fir Schaden haftbar gemacht werden kénnen,
die durch Nichtbefolgung der Anweisungen
verursacht werden.
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1 Einleitung

Dercon@&ZNy zEss ZUa& RZn UZNYRI RU eRT | & 61
Bedienungsanleitung hilft Innen bei den ersten Schritten und erlautert Bedienung
und Wartung.

Der Akku sollte vor Gebrauchvollstandig geladen werden. Sie kénnen das Gerat laden, indem
Sie es auf seine Ladestation stellen. Weitere Informationen zu Ladegeréten erhalten Sie von
Ihrem i-Partner.

Dieses Handbuch richtet sich an Personen, die mit dem cebotic 1700 arbeiten und die
tagliche Wartung vornehmen. Die Bedienungsanleitung ist vor der Ingebrauchnahme
vollstandig zu lesen. Diese Anleitung beschreibt die richtige Nutzung sowie
Sicherheitsvorkehrungen, Wartung und Transport.

i-team verbessert alle Produkte des Unternehmens lontinuierlich basierend auf
Benutzererfahrungen und -feedback. Abweichungen der Texte und/oder Bilder in
der Anleitung im Verhaltnis zum Produkt kénnen daher auf unterschiedliche Modelle
oder auf mégliche Anderungen aufgrund der kontinuierlichen Weiterentw icklung und
Innovation zuriickzufiihren sein.

1.1 Bestimmungsgemale Verwendung des Produkts

Der co-botic 1700 wurde speziell entwickelt, um kleine Rdume in gewerblichen
Umgebungen zu saugen. Beispiele: in Hotels, Schulen, Krankenhdusern, Fabriken,
Geschaften und Blros. Das Gerdt ist ausschlie3lich fur Innenrdume und trockene
Umgebungen vorgesehen.

1.2 Nicht bestimmungsgemalie Verwendung des Produkts

WARNUNG
A Unsachgeméale Nutzung gefahrdet die Sicherheit von Bedienern und Zuschauern
und fihrt auBerdem zum Erléschen der Produktgarantie.

1.3 Lebensdauer
Um die Lebensdauer des caebotic 1700 zu verlangern, sollten Sie ihn nach jedem Gebrauch
reinigen und auf Schaden prifen.

1.4 Modifikationen

Modifikationen am co-botic 1700 sind ohne Ricksprache mit dem Hersteller und ohne dessen
Genehmigung nicht zul&ssig. Dies hat Rickwirkungen auf die Garantie, siehe Abschnitt..6.

RZnU
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1.5 Spezifikationen

Modell: ConzI&Zhn z7Es:

(Grundausstattung)
Gehéausegrofie 350 x 350 x 98 mm
(Lx B x H):

Gewicht (ohne Akku):  Nicht anwendbar
Gewicht (mit Akku): 3,4 kg

Stromquelle: 220-V-Dockingstation
Akkuspezifikation Nicht anwendbar

i- power X:

Akkulaufzeit: 270 Minuten
Ladegeratetyp: Docking

Ladedauer USB-C ca.240 Minuten
BV,2A):

Ladezeit i-charge 5: Nicht anwendbar
Ladezeit i-charge 7: Nicht anwendbar

1.6 Garantie

Der co-botic 1700 ist ausschlief3lich bestimmungsgeman und gemaf dieser Anleitung
zu verwenden. Bei anderweitiger Verwendung des co-botic 1700 erlischt die

Herstellergarantie. Die Garantie gilt fur 1Jahr.

1.7 ldentifizierung

Jederco-botic 1700 besitzt eine eindeutige Seriennummer, die auf der Unterseite des
Gehauses angebracht ist. Ihriteam-Partner bendtigt diese Nummer, wenn Sie Teile

bestellen.

Typenschild:

@ i-Eeam
Produktname: co-botic TM 1700

Madell: LYACT7A Eingang: 24V =12 A
Akku: 14,4 V Li-lon 5200 mAh Nennleistung: 50 W
Ladestationmodell: IVAC17CB oder IVACL7C Seriennr.: xxxxxxxxx c €
RoHS

VORSICHT: GERAT NICHT IN WASSER TAUCHEN. LESEN SIEBITTE

VOR GEBRAUCH ALLE ANWEISUNGEN. =
Importeur: i-team Professional E
Adresse: Hoppenkuil 27 b, 5626 DD Eindhoven, NL

Produkt: co-botic 1700

Modell: Spezifisch fiir die

Version des co-botic 1700
Seriennummer: Wird flir
Garantieanspriiche bendtigt
Ladestationmodell: Ladestationen,
mit denen Ihr Modell kompatibel ist

Importeur:

i-team Professional
Hoppenkuil 27 b
5626 DD Eindhoven
Niederlande
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2 Beschreibung
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Docking-Elektrodensc

heibe zum Laden
Universalrad

Klippensensor
Seitenblrste

Hauptgerat

Antriebsrad
Rollbirste

Docking-Elektrodenschei
be fiir Staubsammler

Befestigung des Staubbehalters
- Reinigungswerkzeug
Staubbehalter

%— Obere Halterung des Staubbehalters

Filtersieb des Staubbehalters

Untere Halterung des Staubbehalters

Klappabdeckung des Staubbehalters

Staubbehalter-Taste

Liste mit optionalem Zubehar
(Benutzer konnen je nach Bedarf eines der beiden Sets wahlen --- Ladestation
1 sadapter oder + Ladekabel }

1. Ladestation

%Anmlge der Ladestation
v—[—v Signal-Emissionsbereich
Ladekontaktstifte
=
N ﬁ— Stromanschiuss
[=

Varderseite der Ladestation Riickseite der Ladestation

Adapter fir Ladestation

2. Staubsammler {2-in-1 fir Staubaufnahme und Aufladen)

(’D_Amm

Staubsammelzylinder

=7 Infrarot-Linse

%_/|

Spesiibansran

A L

Staubsammeleinlass
Lade-/Staubsarnmelclip

@/7

Vorderseite des Staubsammlers Riickseite des Staubsammlers

2 BEACHTEN: Dir beliganda
Netzstecker urmariogt i

Thres Lances.

uftauslass

Abbildung 2

=

Hauptgerat
Staubbehalter
Staubfilter
Reinigungswerkzeug
Zusatz-Seitenbrsten
Fernbedienung
Akkus

Ladestation
Netzkabel

© N Or LD
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2.1 Tasten und Sensoren

£y Ladetaste

Hauptgerat x1 * Kurz driicken, um die Ladefunktion
2u aktivieren.

s-/Einschalttaste
n, um die Reinigungsfunkeion

2y Reinig

um Ein- oder Ausschalten lange driicken.
ung stantenpauskeren

Netzwerkkonfiguration
8 haltetam Gerit die Tasten , ¢y

Taste flir Zwangsabschaltung

- Zum Ausschalten kurz dricken.

Lautsprecher Infrarot-Ladesensor/Infrarot-
Kollisionsschutzsensor

TOF-Sensor fir
Wand-/Infrarot-

Hilfsladesensor Kollisionssensor

Laserkopfabdeckung

Drucksensor der
Laserkopfabdeckung

Infrarot-
Zusatzladesensor
Taste zum Offnen des
Staubbehilters
Staubbehélter

Entifty

Abbildung 3

3 Sicherheit

Sicherheit steht an erster Stelle. Nehmen Sie sich deshalb die Zeit, sich mit diesen
Sicherheitshinweisen vertraut zu machen. UnsachgeméaRe Verwendung kann zu
Schadenoder zum Erléschen der Herstellergarantie fiihren.

WARNUNG

1700, bevor Sie ihn weiter benutzen.

STOPPEN SIE DAS GERAT SOFORWennderco-n > &Z N+ 7 Ess
z i \ funktioniert oder ungewshnliche Gerausche macht. Warten Sie den cobotic

WARNUNG

Garantie gedeckt.

Das fiihrt zu Sch&den am ce botic 1700 und gefahrdet den Benutzer. Schaden,

f Verwenden Sie den co-botic 1700 NICHT auf feuchten oder nassen Oberflachen.
die durch die Verwendung auf nassen Oberflachen entstehen, sind nicht von der

11



3.1 Akku

Allgemeine Sicherheitsvorkehrungen

VORSICHT

1 Verwenden Sie das Geréat nicht in Umgebungen, in denen die Temperatur
Uber 40 °C oder unter 0 °C betragt.

1 Verwenden Sie das Geréat nicht in Umgebungen mit flissigen oder viskosen
Substanzen.

1 Lassen Sie das Geraticht von Kindern oder anderweitig unqualifizierten
Personen benutzen.

I Halten Sie Korperteile vom Saugeinlass des Geréts fern, wenn dieses
in Betrieb ist.

1 Verwenden Sie das Geréat nicht, um brennende Gegenstéande
(z.B. Gluhende Zigaretten) zu entfernen.

I Saugen Sie damit keine harten oder scharfen Gegenstanden
(wie Glas, Stahl, Nagel usw.) auf.

1 Verwenden Sie zum Transport oder Bewegen des Cobot als Griff nicht die
Abdeckung des Lidar, die Abdeckung des Geréats oder den Stof3fanger.

1 Schalten Sie das Gerat ausbevor Sie es und die Ladestation reinigen
oder warten.

1 Wischen Sie keinen Teil des Produkts mit einem tGberméaRig feuchten Tuch
oder mit Flussigkeit ab.

T Verwenden Sie das Produkt gemaf der Bedienungsanleitung. Samtliche
Verluste oder Schaden, die auf unsa@hgemaflien Gebrauch zuriickzufihren
sind, gehen zu Lasten des Benutzers.

1 Verbrennen Sie das Produkt selbst dann nicht, wenn es schwer beschadigt ist;
der Akku im Inneren konnte explodieren.

Gesundheitsgefahren

WARNUNG

Befolgen Sie die untenbeschrieben Verfahren, wenn Sie mit den Chemikalien
im Akku in Berihrung kommen:

Augen: Spulen Sie die Augen mindestens 15Minuten lang mit viel Wasser und
halten Sie dabei die oberen und unteren Augenlider gelegentlich offen.

Einatmen: Verlassen Sie sobrt den Bereich, in dem es zum Kontakt gekommen ist,
und gehen Sie an die frische Luft. Nehmen Sie Sauerstoff, falls verfiuigbar.

A Verschlucken: Verabreichen Sie der betroffenen Person mindestens zwei Glaser
Milch oder Wasser. Losen Sie Erbrechen aus, wenn dr Patient bei Bewusstsein
ist. Kontaktieren Sie einen Arzt.

1 Verwenden Sie keine Akkus, Ladegerate und Ladestationen von
Drittanbietern.

1 Zerlegen, reparieren und modifizieren Sie den Akku und die
Ladestation nicht.

1 Stellen Sie die Ladestation nicht in dieNahe einer Warmequelle
(z. B. Eines Heizkdrpers).

12
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1 Werfen Sie inaktive Akkus nicht weg, sondern entsorgen Sie sie in einer
professionellen Recyclinganlage.

9 Ist das Netzkabel beschadigt, stellen Sie den Betrieb des Geréats sofort ein.

1 Schalten Sie dasGerét fur den Transport/die Riicksendung aus und
verwenden Sie die Originalverpackung.

4 Transport und Lagerung

Lagern Siedencon X @Z N+ z7zEss nZNRY& ZW diI RZRnv
Lagern Sie den cebotic 1700 nur an einem trockenen Ort.

9 Laden Sie den Akku gegebenenfalls vollstardig auf, bevor Sie den cebotic 1700 erneut
verwenden.

= =4

5 Zusammenbau und Installation

Der co-botic 1700 erfordert keinen Zusammenbau. Der co-botic 1700 kann mit einer
Standard-Dockingstation (im Lieferumfang enthalten) oder mit dem automatischen
Schmutzbeseitigungssystem (nicht im Lieferumfang enthalten) verwendet werden.
Bei der Standard- Dockingstation muss der Benutzer den Schmutzsammelbehalter
im Cobot selbst regelmafiiig leeren. Bei Verwendung des automatischen
Schmutzentsorgungssystems entleert der Cobot seinen Behdlter in den gro3eren
Entsorgungsbeutel. Die Entleerungshaufigkeit kann tber die App eingestellt werden.

5.1 Installation

Der co-botic 1700 ist zusammen mit einem USB-Kabel und einem Wandstecker in einem
Karton verpackt. Sie missen zunéchst die Schaimstoff- Transportsicherungen zwischen dem
vorderen Stol3fdnger und der Haupteinheit entfernen.

5.2 Schliel3en Sie die Ladestation (Standard) ans Netz an.
1. Stellen Sie die Ladestation biindig an eine
Wand, lassen Sie keinen Abstand.

Gegen die Wand Nicht gegen die Wand
F—— Z
Z
2 2 7 X
Z — Z
Z
Z
Z Z
= =
Z Z
2 2
A 7 >
=h ./ | &
~ % N
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2. Vergewissern Sie sich, dass der Freiraum
vor dem Ladegeréat mehr als 1,2 m und
seitlich mehr als 0,5 Meter betragt.

6 Bedienung

1. Stellen Siedencon X @Z N+ 7 Es ¢
der Ladestation auf den Boden.

2. Drlcken Sie lange auf die
Einschalttaste (Power). &

3. Der Cobot findet seine Ladestation
und startet den Ladevorgang.

—— = Die Farbe der Einschalttaste
zeigt den Akkustand an..

*WeiRes Licht: Akkustand>15 %
Pulsierendes Licht:
Akkustand<15 %

Hinweis: Wenn der Akkustand nicht ausreicht, kann sich das Gerat womaglich nicht
einschalten. Docken Sie das Geradt an den Ladeclip der Ladestation an. Wahrend des
Ladevorgangs leuchtet die Einschalttaste orange.

ACHTUNG
0 Laden Sie den Akku vor der ersten Verwendung des co-botic 1700

vollsténdig auf.

14
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6.1 Verwendung des co-n = &7 N+ ohneZAps

1. Dricken Sie kurz auf die
Einschalttaste (Power).

2. Der co-botic 1700 beginnt mit der
Reinigung des Raums, in dem er
sich befindet.

3. Wahrend der Reinigung erstellt er auch
eine Karte des Raums, die spater mit der
App verwendet werden kann.

4. Nach der Reinigung kehrt der Cobot
zu seiner Ladestation zuriick.

5. HINWEIS: Wenn die Hotelversion
Software auf dem Gerét installiert ist,
kehrt der Cobot NICHT zu seiner
Ladestation zurlick, sondern zu der
Position, an der er zuerst gestartet wurde.

6. Driicken Sie die Home Taste, um den
Cobot manuell anzuweisen, zu seiner
Basis zurlickzukehren.

1-VAC.COBOTIC 3700

6.2 Verwendung des co-botic 1700 mit App

Die Verwendung des co-botic 1700 mit einer App ermdglicht es Ihnen:
i Karten und Routen fur Thren Raum zu erstellen

R&ume und No-Go-Zonen einzurichten

Sich die Ergebnisse Ihrer Reinigung anzusehen

Ihre allgemeinen Reinigungsstatistiken im Blick zu behalten

Mehrere Raume und Cobots hinzuzuflgen

Andere Nutzer zu Ihren Cobots hinzuzufiigen

Die Fullstande der Verbrauchsmaterialien zu tberprifen

Fehlermeldungen zu sehen

6.3 Registrierung und Anmeldung

1. ¥1 6 Rn & Z-R > GeZpP muzde Apple Store oder dem Google Play Store herunter,
indem Sie sie im Store suchen oder nachstehenden QRCode scannen:

ORrxHO
‘*f‘ﬁma

e

2. Registrieren Sie sich mit Ihrer EMail- Adresse, um ein neues Konto zu erstellen
(Uberspringen Sie Schrit 2 und 3, falls Sie bereits ein Konto haben).

3. Wabhlen Sie Ihr Land aus.

4. Melden Sie sich mit Inrem neuen Konto bei der App an.

5. qYT £3in&@y ZU& qV¥l dRI z0ZGtsf{ JnRI 6T U éZR

=A =4 =4 =4 -8 -4 A
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6.4 Dencon&ZN+r zEss WZand@é Bpp+t Raef a4 RI €
verbinden
1. Schalten Sie das Gerét ein.
2. ERnn 6 ZR dzasweblaudblmnkt, ist das Geréat verbindungsbereit.
3. DIJNDERN éZR 6ZR +TU&Rn dzl % Lts oné6 dzk %E
diesenZNY& NGZn&€Rnu DRI =\EhdeiWREd RBEARRE
4. Vergewissern Sie sich, dass Ihr Mobilgeréat mit einem 2,4GHz-WLAN -Netzwerk
verbunden ist. (Wir unterstitzen derzeit keine 5-GHz-WLAN -Netzwerke.)
5. El]| YGRn éZR Zn 6RI !njn deRil & YZnioUj (R
6. E| YGRn éZR &6MXaeemRigrs 90> oUv

@ G < Manuell hinzufiigen Automatischer

Scan

Cobotic 1700

# ey

7. Wabhlen Sie lhr eigenes WLAN-Netzwerk aus der Liste aus und geben Sie das
Passwort ein.

8. ERIT GRAZUURIn éZR UZNY -Rluapt®ansedbolicl0Wblad Z R
nGZneal ondé T e€xZAZRI Rn éZR 61T nn 610 £3
Leuchtelani UT W MGl o0 NGZn¢€a&tvu

9. Stellen Sie eine Verbindung zum caebotic 1700 her, indem Sie das Netzwerk
dzé WIT I-l&@GiZIUIRI T s T oU&al YGRNuU

10. Die App verbindet den Cobot dann mit Ihrem Netzwerk.

1.EGZNERN éZR ToU ddRI @ZdGsf aRnn 67ZR

(D¢
¢
—
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Abbrechen Abbrechen Abbrechen

Wabhlen Sie ein Setzen Sie das Gerét : : :

2,4-GHz-WLAN-Netzwerk aus zunéchst zuriick. verbinden Sie Ihr Moblltelefon
und geben Sie das Passwort ein. mit dem Hotspot des Gerats.

Halten Sie die lokale Reinigungstaste und die

Wenn Sie ein GHz-WLAN nutzen, stellen Aufladetaste gleichzeitig langer als 3 Sekunden

Sie es bitte auf 2,4 GHz ein. Allgemeine

1. Verbinden Sie Thr Telefon mit dem unten
gezeigten Hotspot.

gedruckt, bis die Einschalttaste langsam blau
Router-Einstellungsmethode
pulsiert.
S
o v zaghz .
O ¥ SmartLife-XXXX
I /
J
V4

P

' 2. Kehren Sie zu dieser App zurlck und
flugen Sie weitere Gerate hinzu.

.)))

Gerate zuriicksetzen
Langsames blaues Pulsieren
der Einschalttaste bestatigen.

Zu ,Verbinden“ gehen.
Weiter

Abbrechen

Gerat hinzuflgen...
Vergewissern Sie sich, dass das EI"h|g|"E1E|'I |'I||'Illl'g!"|:|gl

WLAN-Signal gut ist.

9 cobescimo. 2

044

o o o

Garkin Regiwiriara= Se Hartan S
AT sich Bwi Clowd dan Gardi.
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6.5 lhre Organisation einrichten

Dercon@&ZNy zEss €Ilnn +RZG RZnRI % G nzZ07l &Z%n WZ&
Cobots sein. Wie Sie lhre Organisation einrichten, ist entscheidend, um zu herauszufinden,

wo sich die Cobots befinden und wie sie arbeiten.

1. Dricken Sie auf dem Startbildschirm links oben auf das Dropdown Men(, um die
vorhandene Struktur anzuzeigen.

2. El] YGRn @ZR dzHoYI gUR ART al GeRnts T oUv

3. Auf diesem Bildschirm kénnen Sie die verschiedenen Hauser oder Gebaude sehen,
denRIT RZ&U YZntoldRUjG& aogl 6Rn{ =Z6RIT dzzRoRU HoYT ¢
einen neuen Standort hinzuzufiigen. lhr Standort sollte auf einem physischen
Standort mit einer Standard- Postanschrift basieren.

4. Geben Sie den Namen und die Adresse des Standorts ei.

5. Unten sehen Sie Rdume, die bereits standardmaflig am Standort vorhanden sind. Sie
kénnen diese deaktivieren, wenn sie nicht zu lhrer Organisationsstruktur passen, und
Ul @@6 RUURN dzaT oW YZnfoU]j dRnts ToUal YGRNuU

6. Benennen Sie den Raum an lhremStandort und wiederholen Sie den Vorgang fur jeden
Raum, der vom co botic 1700 gereinigt werden soll.

7. Wenn Sie Ihrer Organisation ein neues Gerat hinzufligen, vergewissern Sie sich, dass Sie
das Gerat genau zu dem Standort UND Raum hinzufligen, dem es zugewasen ist.

433 B @ - v40 433 B @ - v40 434 B - v40
Mein Zuhause

— < Zuhause verwalten

Alle Geriite Qo Lage Zijde 3

Ein Zuhause erstellen

Mein Zuhause Home Name *

Arena04 ~  Hoppenkuil
Lage Zide 3 Zuhause-Standort
2 Zuhause verwalten
Hoppenkuil Raume
udea
Wohnzimmer
Ein Zuhause

erstellen
lerhand return Hauptschlafzimmer

Einem Zuhause anschlieben
Zweites SchlalzZimmer

Klassenzimmer
Aligemeine v Esszimmer
Funktione:

Kiiche

Klassenzimmer Showroom
Allgemeine
Funktione:

0O 00000

Arbeitszimmer

Inspirationsraum 04 Zimmer hinzufiigen

Allgemeine
Funitionen

6.6 Den co-botic 1700 mit mehreren Benutzern teilen

Wenn Sie mehrere Benutzer einrichten mochten, ist zu beachten, dass Benutzer auf ihren
jeweiligen Telefonen erstellt werden missen und dann gemeinsam auf dieGerate zugreifen
kénnen. Benutzerkonten werden nicht auf dem Gerat oder in der App gespeichert.
Benutzerdaten werden in der Cloud gespeichert, und jeder Benutzer kann dann einen
einzelnen Raum oder die gesamte Organisation teilen.

lhre Organisation einrichten
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1. Jeder Benutzer sollte inseiner eigenen App sein eigenes Konto einrichten
(siehe Abschnitt 6.2-6.3 dieses Benutzerhandbuchs).
2. Um alle Gerate an einem Standort/Gebaude freizugeben, missen Sie mit dem
urspriinglichen Konto beginnen, das bereits Zugriff auf die Organisation hat.
Wahlen Sie auf dem Startbildschirm links oben das StandortDropdown - Meni aus.
El YGRn éZR deHoYT oUR ART Al Ga&Rnts ToU
Wahlen Sie den Standort oder das Gebaude aus, das Sie teilen méchten.
+7ZnnRn éZR ToU dzZ Z&(GZR6 YZnftoU] (RNt
Es 6ffnet sich ein Dialogfeld, in dem Se einen Code mit anderen in lhrer Organisation
teilen kénnen.
8. Sie kdnnen den Code Uber verschiedene MessagingApps teilen oder kopieren und
an die entsprechende Person senden.
9. Wenn der Benutzer den Code erhalt, sollte er sich bei seiner App anmelden und

No gk w

dannzum<ZG60UNYZT W dzHo YT o UR ART 4l Ga&REs 7ol
10.El YGRn éZR ToU 6RW <ZG6UNYZI W deHo YT gUR A

ITnUNYGZRARNt T oUv
11. Geben Sie den Code aus Schritt 7 ein.

6.7 Karten und Routen

Dercon = &Z N+ ergtefit Sesne eigene Karte, < otk T7t0
wahrend er sich durch einen Raum bewegt. Die
Aufzeichnung der Karte erfolgt, wenn Sie im
manuellen Modus die entsprechende Taste
driicken oder die Aufzeichnung lber die App
starten. Die Karten werden im Cobot gespeichert.
Die App ruft diese bei Bedarf tiber den Cobot ab.

N
ey

Status: Stand-by

1. Dricken Sie die grine Starttaste, die damit zur
Pause-Taste wird. Der Cobot startet dann die
Generierung der Karte.

2. Der Cobot beginnt zu reinigen, wéhrend er die 0 0 98 9
Karte erstellt, und entwickelt dabei auch die ot S
Logik fur kunftige Reinigungen.

Cobotic 1700 Z

3. Wenn die Erstellung der Karte abgeschlossen L &
. A Dock Start Saugen Mehr Dock Saugen Mehr
ist, reinigt der Cobot stets nach derselben ’ ’
Methode. Kartenaufzeichnung lauft

4. Wenn Sie ein bevorzugtes Reinigungsmuster
haben, kénnen dieses auch anzeigen und
ausfuhren, indem Sie sich Uber die Funktion
&2 o BARNBRNts U] YRI R aRr
ansehen.

5. +ZnjnjRn & lToU dz RYI s
dz! o Uf RZDN Rnts fo @RGI

6. E| YGRN éZR dgl oUf RZNVn

7. Wahlen Sie das gewinschte Datum und
die gewlnschte Uhrzeit aus.

8. =7ZnnRn &7 ZRosRTdeERTT (et

9. Der Cobot ladt die entsprechende Karte und
fahrt bei der Reinigung dieselbe Route ab.

ZR
Yn
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£ Einstellungen < Aufzeichnungen <
m? mal
Timer 5421 3 -
Gesamte Gesamtreinigungsdauer Gesamtzeit
Manuell Reinigungsfliche
Roboter finden
Karte zurlicksetzen
15:05 unr 5
Auto-Boost ) 0
Zeit2min  Fliche 2 m?
“! Staubsammelbehalter
09:47 unr 3
Zeiten 29 min Fliche 43 m? }
Q. Stimme und Lautstarke
Nicht stéren-Modus 15'54 Uhr >
Zeit 17 min  Fliche 20 m?
VMerbrauchsmaterialien und Wartung
(j Weitere Infos 1 6 . 21 Uhr >

07.01.2022 09:47 Uhr

Karte wiederharstelien

6.8 Erstellen von Raumen, No Go-Zonen und Reinigungsmodi
Wenn Sie Zonen verwenden mochten, ist es wichtig, die
drei Betriebsmodi zu verstehen: Pin'n'Go, Zone und Autc
1. So erstellen Sie eine NeGo-Zone:

Offnen Sie die Karte, die Sie

€ZR ToU 6ZR &
rechts auf dem Bildschirm.

Wahlen Siedz< RT RZNY YZntioU
Ziehen Sie das Quadrat um den Bereich
herum, den Sie nicht mit dem Cobot reinigen
mochten. Das ist besonders hilfreich fur

Tlren oder Ausgange, die der Cobot nicht

Sie konnen in diesem Bildschirm auch die
GrofRe desBereichs @ndern und diesen

a.
verwenden mdéchten.
b. + ZnjnjRn
c.
d.
passieren soll.
e.
drehen und l6schen.
f.

Speichern Sie lhre Zone.

2. R&ume fir die Reinigung erstellen

a.

Offnen Sie die Karte, die Sie verwenden
mochten. HINWEIS: Wenn Sie mehrere
R&ume einrichten modchten, vergewissern
Sie sich, dass Sie eine Karte fir ¢ gesamte
Flache erstellen, einschliellich aller R&ume
und Flure, die zu den Raumen fiihren.
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El YGRn @ZR 6ZR &
der Karte.
Wahlen Sie rechts die Schaltflache

"Bereich erstellen”.

Ziehen Sie den Raum nach Belieben in Form.

Benennen Sieden Raum, indem Sie auf das
Stift- Symbol links unten in der Form tippen.
DI JNERN &ZR e e&ll &
Zu speichern.

HINWELIS: Das Erstellen einer NeGo-Zone
funktioniert genauso, nur dass diese nicht
gereinigt wird.

HINWEIS: Aufgrund von Netzwerklatenz
werden lhnen die RAume und No-Go-Zonen
mdoglicherweise nicht sofort angezeigt. Nach
dem Laden der Karte kann es bis zu 30
Sekunden dauern, bis die Zonen

angezeigt werden.

3. So funktioniert die Reinigung in den
verschiedenen Modi:
a. Auto ¢ Der Cobot reinigt ausgehend von

b.

der Ladestation alle Flachen der Karte.
Zone ¢ Der Cobot reinigt nur die erstellten
Zonen. Er beginnt mit der Reinigung in der
Zone, die dem Ladegerat am nachsten liegt,
und beendet die Reinigung im Raum mit
dem Ladegerét. Sie kénnen auch eine

Zone auswahlen. Wenn Sie dann auf

dzé @ driickes, begibt sich der Cobot
direkt zu dieser Zone.

Pin'n'Go ¢ Der Cobot reinigt direkt die Stelle,
die Sie auf der Karte auswahlen. Er bewegt
sich zu der Stelle und reinigt dann in einem
Radius von 1,5 Metern um die Stelle.
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6.9 Verwendung der Reinigungstasten
1. Nachfolgend erfahren Sie mehr tUber
die Schaltflachen am unteren
Bildschirmrand:
a. Dock e Sendet den Cobot zurtick

zu seiner Ladestation. Sie kdnnen
den Vorgang unterbrechen,
indem Sie erneut auf diese
Schaltflache tippen.

Start ¢ Startet die Reinigung

im ausgewahlten Modus
(Pin'n'Go, Zone oder Auto).
Saugen ¢ Steuert die Leistung
des Saugmotors. Fir eine
optimale Reinigung passt sich
diese Einstellung automatisch
an den Bodentyp an.

Mehr ¢ Bietet Zugriff auf andere
Funktionen, die in diesem
Handbuch beschrieben werden.

6.10 Weitere Funktionen

Diese Funktionen finden Sie unter der
Schaltflaichedz” RY T s
1. Planen der Reinigung

a. El YGRnN
b.

8ZR dz+ZW
Legen Sie die Daten und Zeiten
fest, zu denen Sie die Reinigung
planen moéchten, und geben Sie
an, ob Sie benachrichtigt werden
mochten.

2. Manuelle Steuerung
a. Diese Funktion erméglicht Ihnen,

b.

den Cobot manuell zu bewegen.
HINWEIS: Aufgrund der
Netzwerklatenz kann es
zwischen dem Driicken der
Bewegungstaste und der
tatsachlichen Bewegung des
Cobots zu einer erheblichen
Verzdgerung kommen. Wenn Sie
den Cobot manuell steuern
mochten, empfehlen wir, die im
Lieferumfang des Cobots
enthaltene Infrarot-
Fernbedienung zu verwenden.

Status: Ladevorgang lauft

Bitte figen Sie einen Reinigungsbereich zur Karte
hinzu und dricken Sie dann auf ,Start".

Start Saugen

< Klassenzimmer 7

Die Reinigungstasten

Abbrechen Hinzufiigen Speichern <

AM 9 33

Wiederholen
Bemerkungen

Ausfilhrungsnachricht

Planung und manuelle Steuerung
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Cobot finden
a. Mit dieser Funktion kdnnen
Sieden Cobot an lhrem
Standort finden.
b. LI WRG6R& 61 nn
binhier6 1T J nRnt s
Karte zurticksetzen
a. Uber diese Funktion kbnnen Sie
die Inhalte hrer Karte 16schen,
um von vorne zu beginnen.
Auto-Boost
a. Diese Option ermdglicht die
automatische Anpassung der
Saugstarke an den Bodentyp.
Schalten Sie die Funktion aus,
um die Saugstarke manuell
Zu steuern.
Staubsammelbehalter
a. Um diese Funktionnutzen
zu kénnen, benotigen Sie
die automatische
Schmutzentsorgungseinheit.
b. Sie kdnnen dann auswahlen,
in welchen Abstanden der
Cobot den gesammelten
Schmutz in die automatische
Schmutzentsorgungseinheit
entleeren soll (optional).
Aufzeichnen
a. Diese Option zeigt Ihnen das
Reinigungsprotokoll des Cobots
einschlieB3lich Laufzeit und
abgedeckter Quadratmeter.
Stimme und Lautstarke
a. Hier kdnnen Sie die Lautstarke
anpassen.
Nicht stéren-Modus
a. Hier kdnnen Sie festlegen, wann
der Cobot NICHT laufen soll,
damit er die Personen im Raum
nicht stort.

10. Verbrauchsmaterialien und Wartung

a. Unter diesem Punkt kdnnen Sie
den Flllstand des Filters, des
Staubsammlers und der
Walzenbiirste Gberprifen.

DI
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Einstellungen

Timer

Manuell

Roboter finden

Karte zurticksetzen

Auto-Boost

Staubsammelbehalter

Aufzeichnen

Stimme und Lautstarke

Nicht storen-Modus

Verbrauchsmaterialien und Wartung

! ‘Weitere Infos
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7 Wartung

WARNUNG

A Bevor Sie mit der Wartung oder dem Austausch von Teilen beginnen,miissen Sie
denconZ&ZN: zEss ToOONYTI G&Rn oné 6Rn !

Der co-botic 1700 erfordert nicht viel Wartung. Es wird jedoch empfohlen, das Gerat nach
Gebrauch und vor der Lagerung zu reinigen. Zum Reinigen einfach mit einem trockenen
Mikrofasertuch abwischen. Befeuchten Sie das Tuch nicht.

Fur einwandfreies Funktionieren und lange Lebensdauer des cebotic 1700 missen
die in dieser Anleitung empfohlenen Wartungsintervalle eingehalten werden.

Nicht in dieser Anleitung beschriebene Wartungsarbeiten sollten Sie von Ihrem cebotic
1700 -Partner durchfiihren lassen. Halten Sie das Modell und die Seriennummer des co
botic 1700 bereit, wenn Sie den Partner anrufen. Fillen Sie das Kontaktformular auf
www.i - teamglobal.com aus, wenn Sie weitere Informationen bendtigen.

7.1 Reinigen

Reinigen Sie das AuRere des Gerats mit einem trockenen Mikrofasertuch.

7.2 Beschadigte oder verschlissene Telle

Beschadigte oder verschlissene Teile missen sofort ausgetauscht werden. Wenden Sie sich
an lhren lokalen iteam Global Partner oder besuchen Sie www.i-teamglobal.com, wenn Sie
weitere Informationen bendtigen.

7.3 Wartungsintervalle

Um einen ordnungsgemalfien und sicherenBetrieb Uiber die gesamte Lebensdauer des
co- botic 1700 sicherzustellen, sollten Sie das Gerat nach den ersten 50Betriebsstunden
und dann alle 125 Betriebsstunden von einem autorisierten team-Partner prifen lassen.

7.4 Lagerung
Siehe Abschnitt 4.
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8 Fehlerbehebung

Liste der Fehlercodes:

dp_robot_fault_1

Akku schwach, Ladevorgang starten

dp_robot_fault_2

Akku schwach, schaltet ab

dp_robot_fault_3

Fehler am Antriebs-/Universal-/Hauptrad

dp_robot_fault 4

Upgrade-Bedingungen nicht erflillt, bitte aufladen

dp_robot_fault 5

Fehler am Kollisionssensor

dp_robot_fault_6

Festgelegter/ausgewahlter Bereich kann nicht erreicht werden

dp_robot_fault_7

Gerat gekippt

dp_robot_fault_8

Radarabdeckung klemmt/Laserkopfabdeckung klemmt

dp_robot_fault_9

Anormale Geschwindigkeit des Radars / Anormale
Geschwindigkeit des LaserEntfernungssensors

dp_robot_fault_10

Radardaten sind anormal / anormale Sensordaten
aufgezeichnet

dp_robot_fault_11

Wandinspektionssensor ist verschmutzt / TOF Sensor fur
Wand ist verschmutzt

dp_robot_fault_12

Verschmutzter Wandsensor / Infrarot- Antikollisionssensor
ist verschmutzt

dp_robot_fault_13

Fehler der Mittelburste/Rollbirste oder Hauptbuirste

dp_robot_fault 14

Fehler an der Seitenblrste

dp_robot_fault 15

Fehler des Lifters / Fehler des Liftungsauslasses

dp_robot_fault 16

Staubbehélter fehlt / ist herausgenommen

dp_robot_fault 17

Staubbehélter voll

dp_robot_fault 18

Der Staubbehalter funktioniert nicht, wenn er
herausgenommen ist / Funktioniert nicht, wenn
Staubbehaélter entfernt wurde

dp_robot_fault 19

Der Staubbehalter wird herausgenommen, wenn er voll ist /
Der Staubbehalter ist voll, entleeren Sie ihn

dp_robot_fault_20

Das Gerat steckt fest / isteingeklemmt. Es wird empfohlen,
dort eine No-Go-Zone einzurichten, wo das Gerét
steckengeblieben ist

dp_robot_fault 21

Bei der Arbeit abgeholt / Das Gerat wird wahrend des Betriebs
angehoben

dp_robot_fault_22

Wassertank fehlt

dp_robot_fault_23

Die Wassermenge reicht nicht aus, bitte Wasser auffiillen

dp_robot_fault_24

Roboter bitte aus der No- Go-Zone entfernen und neu starten

dp_robot_fault_25

Reinigen Sie den Klippensensor und starten Sie den Roboter
erneut von der Klippe weg

dp_robot_fault_26

Aufladen fehlgeschlagen

dp_robot_fault_27

Aufladen fehlgeschlagen

dp_robot_fault_28

Fehler am Hauptrad/Antriebsrad

dp_robot_fault_29

Fehler des Radars / Fehler dedRadar-/Laser
Entfernungssensors

dp_robot_fault_30

Fehler der Pumpe / Fehler der Wasserpumpe
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9  Aulerbetriebsetzung und Entsorgung

ACHTUNG
0 Es liegt in der Verantwortung des Besitzersdescon = &Z N+ 2z Ess [ 6

ordnungsgemal und sicher zuentsorgen.

Der co-botic 1700 enthalt noch wertvolle Rohstoffe und muss deshalb unter Einhaltung der
ortlichen Gesetze und Richtlinien fiir das Recycling elektrischer Gerate entsorgt werden.

1. Entnehmen Sie den Akku (falls relevant), um ihrgetrennt zu entsorgen
(siehe Abschnitt 5.4).
2. Entfernen Sie alle losen Komponenten.

3. Entsorgen Sie alle Gegenstande unter Einhaltung der ortlichen Gesetze
und Vorschriften.

TIPP:

Wenden Sie sich an Ihren den lokalen iteam-Partner, um Mdglichkeiten fiir die Riickgabe
von Komponenten zu erfragen, wenn der co botic 1700 das Ende seiner Lebensdauer
erreicht hat.

10 Spezifikationen und CE

Modell: Conx&ZhnN zEs:
(Grundausstattung)

Gehausegrofie 350 x 350 x 98 mm

(Lx B x H):

Gewicht (ohne Akku): Nicht anwendbar

Gewicht (mit Akku): 3,4 kg

Stromquelle: 220-V-Dockingstation

Akkuspezifikation Nicht anwendbar

i- power X:

Akkulaufzeit: 270 Minuten

Ladegeratetyp: Dockingstation

Ladedauer USB- ca.240 Minuten

C(BV,2A):

Ladezeit i-charge 5: Nicht anwendbar

Ladezeit i-charge 7: Nicht anwendbar
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Dieses Dokument ist Teil der technischen Dokumentation des cebotic 1700 und wird auf Anfrage
bereitgestelit.
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